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Krétki przeglad Waterpilot FMX21
Krétki przeglad
Dla szybkiego i fatwego uruchomienia:
Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa - B4

Wryjasnienie symboli ostrzegawczych
Szczegbtowe instrukcje mozna znaleZ¢ w odpowiednim punkcie omawianego
rozdziatu. Stopieri waznosci jest okreslony przez uzycie stéw Ostrzezenie A\,

Uwaga U1 Wskazéwka &

v

Montaz

- B9

Tutaj znajduje sie opis etapéw montazu przyrzadu oraz warunkéw
dotyczacych jego instalacji.

v

Podlaczenie elektryczne

- B15

Przyrzad jest na ogét dostarczany jako jednostka gotowa do montazu.

v

Obstuga

- B24

Ten rozdziat omawia kwestie obstugi przyrzadu.

v

Uruchomienie za pomoca oprogramowania Endress+Hauser

- B27

Rozdziat "Uruchamianie" omawia kwestie uzytkowania przyrzadu i
sprawdzania jego funkcji.
Dalsze informacje na temat obstugi przyrzadu przy pomocy oprogramowania
Endress+Hauser FieldCare znajduja sie w Instrukcji Obstugi
BA00027S/04.

v

Menu obstugi

— B58

Rozdziat 11.1 opisuje wszystkie parametry w kolejnosci, w jakiej pojawiaja sie
w menu. Odno$nik do danej strony prowadzi do szukanego parametru .

v

Wykrywanie i usuwanie usterek

— 53

Jezeli podczas dziatania pojawiaja sie btedy, nalezy uzy¢ listy kontrolnej do
znalezienia przyczyny.
W tym rozdziale znajduje sie lista sposob6éw, jakimi mozna sie postuzy¢ do
samodzielnej naprawy zaistniatych btedéw.

v

Indeks nazw parametréw/ indeks stéw kluczowych

- B83

Indeks wymienia wszystkie parametry w porzadku alfabetycznym.
Odno$nik do danej strony/link prowadzi do szukanego parametru .
Mozna tu znaleZ¢ wazne terminy i stowa kluczowe dla poszczegdlnych
rozdziatéw. Do szybkiego i tatwego znalezienia informacji nalezy postuzy¢ sie
indeksem stéw kluczowych.
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Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa Waterpilot FMX21

1 Zalecenia dotyczace bezpieczenistwa

1.1 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Waterpilot FMX21 jest hydrostatycznym czujnikiem ci$nienia stuzacym do pomiaru poziomu wody
czystej, wody zasolonej oraz $ciekéw. Wersja z wbhudowanym czujnikiem temperatury Pt 100
umozliwia dodatkowo jednoczesny pomiar temperatury. Opcjonalny przetwornik temperatury
przetwarza sygnat pomiarowy z czujnika Pt 100 na sygnat od 4 do 20 mA przy pomocy natoZonego
cyfrowego protokotu komunikacyjnego HART 6.0.

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialno$ci za uszkodzenia spowodowane przez
nieprawidtowe lub niezgodne z przeznaczeniem uzytkowanie przyrzadu.

1.2 Montaz, uruchomienie i obstuga

Waterpilot FMX21 oraz (opcjonalnie) przetwornik temperatury TMT182 spetniajg najnowsze
wymogi bezpieczetistwa i sg zgodne z biezaco obowigzujacymi przepisami i normami Unii
Europejskiej. Nieprawidtowe lub niezgodne z przeznaczeniem uzytkowanie przyrzagdéw moze
spowodowac zagrozenia wynikajace z danego zastosowania, np. przelanie produktu na skutek jego
wadliwego montazu lub konfiguracji. W zwiazku z powyzszym, montaz, podtaczenie elektryczne,
uruchomienie, obstuga i konserwacja przyrzadu moga by¢ wykonywane wylacznie przez personel
odpowiednio wykwalifikowany i uprawniony przez uzytkownika obiektu. Personel ten
zobowigzany jest do uwaznego zapoznania sie z niniejsza Instrukcja obstugi i przestrzegania
zawartych w niej zalecerl. Wszelkie modyfikacje oraz naprawy przyrzadéw moga by¢ dokonywane
wylacznie jesli zostaty wyraznie dozwolone w dokumentacji Instrukcji obstugi. Nalezy zwrdci¢
szczegblng uwage na dane i informacje umieszczone na tabliczce znamionowej.

1.3 Bezpieczenstwo uzytkowania

Dla bezpieczeristwa obstugi i procesu, podczas konfigurowania, testowania lub serwisowania
przyrzadu nalezy zapewni¢ dodatkowe monitorowanie przeprowadzanych czynnosci.

1.3.1 Praca w strefach zagrozonych wybuchem (opcjonalnie)

Przyrzady przeznaczone do uzytku w strefach zagrozonych wybuchem posiadaja dodatkowe
oznaczenia na tabliczkach znamionowych (— B 6, "Tabliczka znamionowa"). Przy stosowaniu
systemu pomiarowego strefach zagrozonych wybuchem obowigzuje przestrzeganie odpowiednich
norm i przepiséw danego kraju. Do przyrzadu dotaczona jest oddzielna Dokumentacja Ex, ktéra
stanowi integralng cze$¢ niniejszej dokumentacji. Obowiazuje przestrzeganie wymienionych w tym
dokumencie przepiséw dotyczacych instalacji, wartosci podtaczen oraz instrukcji bezpieczeristwa.
Numer dokumentacji dotyczacej Instrukcji Bezpieczeistwa (XA) jest réwniez wskazany na
tabliczce znamionowe;.

m Nalezy dopilnowa¢, aby wszyscy cztonkowie personelu byli odpowiednio wyszkoleni.

» Wymagania dotyczace punktu pomiarowego musza uwzglednia¢ zasady pomiaru i
bezpieczenistwa.

m Informacje znajduja sie w "Specyfikacji zaméwienia" w dziale Dane Techniczne
TIO0431P/00/EN - certyfikaty dla wersji w kodzie zaméwieniowym.

4 Endress+Hauser
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1.4 Oznaczenia i symbole zwiazane z bezpieczeristwem

W podreczniku zastosowano nastepujgce oznaczenia okreSlajace procedury obstugi zwigzane z
bezpieczeristwem oraz inne procedury obstugowe. Ich odno$ne symbole umieszczone sg

marginesie.

Symbol

Znaczenie

Ostrzezenie!
Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie grozi powaznymi
obrazeniami ciata, zagrozeniem bezpieczeristwa lub uszkodzeniem przyrzadu.

Uwaga!
Uwaga wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze prowadzi¢ do
obrazeni ciata lub wadliwego funkcjonowania przyrzadu.

Wskazéwka!
Wskazéwka pokazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze mie¢
posredni wplyw na funkcjonowanie przyrzadu lub spowodowac jego niespodziewana reakcje.

Certyfikowane i zabezpieczone przed wybuchem urzadzenia.
Jezeli taki symbol jest wyttoczony na tabliczce zhamionowej przyrzadu, jest on przystosowany do
uzytku zaréwno w strefach zagrozonych jak i niezagrozonych wybuchem, w zaleznosci od atestu.

Strefa zagrozona wybuchem
Ten symbol jest stosowany przy rysunkach w tej Instrukcji obstugi do wskazywania stref
zagrozonych wybuchem.

— Przyrzady uzytkowane strefach zagrozonych wybuchem musza by¢ odpowiednio zabezpieczone.

X PO 0 =Pb

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Ten symbol jest stosowany przy rysunkach w tej Instrukcji obstugi do wskazywania stref
niezagrozonych wybuchem.

— Przyrzady uzytkowane strefach zagrozonych wybuchem musza by¢ odpowiednio zabezpieczone.
Przewody stosowane w strefach zagrozonych wybuchem musza mie¢ parametry spetniajace
wymagania bezpieczeristwa.

Napiecie state
Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia.

Napiecie zmienne
Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia.

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika, jest juz uziemiony przez system uziemienia.

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktéry musi by¢ poditaczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakiekolwiek inne
poditaczenia przyrzadu.

& (P IF 2

Potaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)

Podtaczenie do systemu uziemienia instalacji. Moze to by¢ linia wyréwnania potencjatéw lub
system uziemienia o topologii gwiazdy. W zalezno$ci od rozwigzan stosowanych w danym kraju
lub firmie.

\

t285°C(==

J

Odpornos¢ przewodu podiaczeniowego na zmiany temperatury
Oznacza, Ze przewody podigczeniowe musza wytrzymywac temperatury co najmniej 85 °C
(185 °F).

AN—

Instrukcje bezpieczeristwa
Stosowac sie do instrukcji bezpieczenistwa zawartych w danej Instrukcji Obstugi.




Identyfikacja

Waterpilot FMX21

2 Identyfikacja

2.1 Oznaczenie przyrzadu

2.1.1 Identyfikowanie urzadzenia za pomoca tabliczki znamionowej

Tabliczka znamionowa

Tabliczka znamionowa jest zamocowana do kabla no$nego sondy FMX21, patrz réwniez — 2 10,
Rozdziat 3.2.

Made in Germany, D-79689 Maulburg

Waterpilot FMX21 Endress+Hauser
Order code: Ser.no:[ (2 ]

1
Ext. order code: [ [©)) ]
[ ]

©p 4 TAG:

m Cal./Adj.%%ls O
w oL _wm —eLm )

Mat: O] | L= G0 ]

maim]l AN CE 8]
@/

Datmsp. L @5 1 [ @ ]

250002736-C

PO1-FMX21xx-18-xx-xx-xx-003

Tabliczka znamionowa

1 Kod zaméwieniowy (skrécony przy ponownych zamdwieniach)
Znaczenie poszczegdlnych liter i cyfr patrz specyfikacja na potwierdzeniu zamoéwienia.

2 Numer seryjny (dla celow identyfikacyjnych)

3 Rozszerzony kod zamdwienia (kompletny)

4 Nominalny zakres pomiarowy

5 Ustawienie zakresu pomiarowego

6 Sygnat wyjsciowy

7 Napiecie zasilajace

8 Oznaczenie punktu pomiarowego (TAG)

9 Materiaty w kontakcie z medium

10 Dtugos¢ kabla przedtuzajacego

11 Wersja oprogramowania

12 Poprawka urzadzenia

13 Symbol dopuszczenia (opcjonalnie), (CSA, FM, ATEX)

14 Opis tekstowy dopuszczenia (opcjonalnie)

15 Data testu (opcjonalnie)

16 FMX21 schemat podiaczenia

17 Pt100 schemat podiaczenia (opcjonalnie)

18 Ostrzezenie (strefa zagrozona wybuchemy), (opcjonalnie)

Endress+Hauser
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Ponadto, FMX21 ze $rednica zewnetrzng 22 mm (0.87 in) i 42 mm (1.65 in) zawiera takze
nastepujace informacje:

Waterpilot FMX21 Endress+Hauser

Ser.-No.: :

3 F/)Ad' ‘ @® (®
. ). Qm@

PO1-FMX21xx-18-xx-xx-xx-004

Oznaczenie FMX21

Numer seryjny

Nominalny zakres pomiarowy

Ustawienie zakresu pomiarowego

Znak CE lub symbol atestu

Numer certyfikacji (opcjonalnie)

Opis tekstowy dopuszczenia (opcjonalnie)

Odnosnik do dokumentacji (patrz— B 4, — Rozdziat 1.3.1)

NS AW~

Tabliczka znamionowa do dodatkowych atestéw

Made in Germany, D-79689 Maulburg
Waterpilot FMX21 Endress+Hauser
Mat.: 316L/1.4435/1.4404, Al,O,, PE, EPDM, PPO | For use in drinking water according to: @
—— 2
an ° 1P
N ‘ N
7 @
L

PO1-FMX21xx-18-xx-xx-xx-006

tabliczka znamionowa atestu

1 Numer atestu (atest morski)
2-4  Symbol atestu (dopuszczenia do kontaktu z wodg)
5 Odnosnik do odpowiedniego dokumentu

2.1.2 Rozpoznawanie przyrzagdu pomiarowego poprzez kod
zamdwienia
Z kodu zaméwienia mozna odczyta¢ poszczegélne funkcje danego przyrzadu. Moga one zostaé

przypisane do przyrzadu w "Specyfikacji zamdéwienia" w dziale Dane Techniczne
TI00431P/00/EN.

2.1.3  Identyfikowanie rodzaju czujnika

W przypadku czujnikéw cisnienia wzglednego lub czujnikéw typu gauge, w menu obstugi pojawia
sie parametr "Pos. zero adjust". W przypadku czujnikdw ci$nienia bezwzglednego, w menu obstugi
pojawia sie parametr "Position offset".



Identyfikacja

Waterpilot FMX21

2.2 Zakres dostawy

Zakres dostawy obejmuje:
m Waterpilot FMX21, opcjonalnie ze zintegrowanym termometrem oporowym Pt100
» Opcjonalne akcesoria (— =) 50, "Akcesoria")

Dostarczona dokumentacja:

m [nstrukcja Obstugi BAOO380P/00/EN (niniejszy dokument)
m Raport z ostatecznej inspekciji

» Dopuszczenie do kontaktu z woda pitna (opcjonalnie)

m Przyrzady nadajace sie do uzytkowania w strefach zagrozonych wybuchem: Dodatkowa

dokumentacja w postaci Instrukcji bezpieczeristwa (XA), Montazu (ZD).

2.3 Znak CE, deklaracja zgodnosci

Przyrzady spetniajg najnowsze wymagania dotyczace bezpieczeristwa, zostaly przetestowane i sa
gotowe i bezpieczne do natychmiastowego uzytku. Przyrzady sa zgodne z odpowiednimi normami
i przepisami wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci WE, wobec czego spetniaja wymogi prawne
dyrektyw europejskich. Firma Endress+Hauser potwierdza zgodno$¢ przyrzadu z normami
przyznajac mu znak CE.

2.4 Zastrzezone znaki towarowe
GORE-TEX®
Trademark of W.L. Gore & Associates, Inc., USA.

TEFLON®
Trademark of E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA.

HART®
Znak towarowy HART Communication Foundation, Austin, USA.

FieldCare®
Znak towarowy Endress+Hauser Process Solutions AG.

iTEMP®
Znak towarowy Endress+Hauser Wetzer GmbH + Co. KG, Nesselwang, D.

Endress+Hauser
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Montaz
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3 Montaz

3.1 Odbidr dostawy, transport, sktadowanie

3.1.1 Odbiér dostawy

m Sprawdzi¢ opakowanie oraz zawarto$¢ pod katem ewentualnych uszkodzen.
m Sprawdzi¢ przesytke, upewnic sie, Ze niczego w niej nie brakuje i ze zakres dostawy odpowiada
zamdwieniu.

3.1.2  Transport

Uwaga!

Nalezy przestrzega¢ zalecenl dotyczacych bezpieczefistwa i warunkéw transportu dla przyrzadéw o
wadze wiekszej niz 18 kg (39.69 1bs) (DIN EN 61010-1).

Nalezy transportowac przyrzad pomiarowy do punktu pomiaru w jego oryginalnym opakowaniu lub
W przylaczu procesowym.

3.13 Skladowanie

Przyrzad musi by¢ sktadowane w suchym, czystym miejscu i zabezpieczone przed uszkodzeniem
na skutek wstrzasu (EN 837-2).

Zakresy temperatury sktadowania:

m FMX21 od —-40 do +80°C (40 do +176°F)

m TMT182 od —40 do +100°C (40 do +212°F)

m Puszka pofaczeniowa: —40 to +80 °C (40 to +176 °F)
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3.2 Warunki montazu

J—©
‘\/T;:
=
FMX21
=
@

PO1-FMX21xx-11-xx-xx-xx-003
Przykiady instalacji
dla akcesoriow— Rozdziat 8.

Zacisk gwintowy kabla nosnego moze by¢ zamowiony jako akcesorium
Puszka potaczeniowa moze zostac zamoéwiona jako akcesorium
Promien zgiecia kabla nosnego> 120 mm (4.72 in)

Zacisk mocujacy moze zostac zamowiony jako akcesorium

Kabel nosny

Rurka prowadzaca do FMX21

Dodatkowy obciaznik moze zosta¢ zaméwiony jako akcesorium
Nasadka ochronna membrany

™ NG A LN~

Wskazdéwkal

m Dhugos¢ kabla
— W zaleznosci od klienta, dtugos¢ podawana jest w metrach lub w stopach.

— Dtugo$¢ instalowanego kabla swobodnie podwieszonego urzadzenia jest ograniczona kablem
przedtuzajacym ze Sruba lub zaciskiem montazowym, a takze zgodnoscia z FM/CSA, do maks.
300 m (984 ft).

m Ruchy boczne czujnika poziomu moga skutkowac¢ uzyskaniem btednego odczytu pomiaru.
Wobec powyzszego, nalezy umiesci¢ sonde w miejscu wolnym od przeptywdw i turbulencji albo
uzy¢ rurki prowadzacej. Wewnetrzna Srednica rurki prowadzacej powinna przekraczac
przynajmniej o 1 mm $rednice wybranej wersji FMX21.

m Kofic6wka kabla powinna znajdowac sie w suchym pomieszczeniu lub odpowiedniej puszcze
potaczeniowej. Puszka pofaczeniowa firmy Endress+Hauser zapewnia optymalne zabezpieczenie
przed wilgocia i warunkami atmosferycznymi i nadaje si¢ do montazu na zewnatrz.

Endress+Hauser
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m Nasadka ochronna membrany: Przyrzad jest zaopatrzony w nasadke ochronng chroniaca
membrane czujnika przed uszkodzeniem mechanicznym. Nasadki ochronnej nie nalezy
zdejmowac podczas transportu ani tez przy procesie montazu.

m Jezeli kabel zostat skrécony, nalezy zamocowa¢ ponownie filtr w rurze kompensacji ci$nienia
(patrz réwniez— =2 51, — Rozdziat 8 "Zestaw do skracania przewodéw").

m Firma Endress+Hauser zaleca stosowanie ekranowanej skretki.

3.2.1 Wymiary
Dane dotyczace wymiaréw znajduja sie w dziale Dane Techniczne TI00431P/00/EN, rozdziatu

"Konstrukcja mechaniczna" (— patrz takze: www.endress.com — Wybierz kraj — Pobierz — Typ
mediéw: Dokumentacja).

3.3 Instrukcje dotyczace montazu

3.3.1 Montaz sondy Waterpilot za pomoca Klamry montaZowej

PO1-FMX21xxx-17-XX-XX-XX 004

Montaz za pomocg klamry montazowej

1 Kabel nosny
2 Klamra montazowa
3 Szczeki zaciskowe

Montaz klamry montazowe;j:

1. Zamontowa¢ klamre montazowa (element 2). Przy wyborze miejsca mocowania urzadzenia,
uwzglednic ciezar kabla nos$nego (element 1) i przyrzadu.

2. Unie$¢ szczeki zaciskowe (element 3). Umiesci¢ kabel nosny (element 1) w szczekach
zaciskajacych, jak pokazano na rysunku.

3. Przytrzymac kabel noSny w miejscu (element 1) i wcisnaé szczeki zaciskajace (element 3)
z powrotem w doét.
Stuknac delikatnie szczeki zaciskajace ruchem z géry, aby utozyty sie na miejscu.

11
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3.3.2  Montowanie przyrzadu Waterpilot za pomoca gwintowanego
zacisku kabla nosnego

mm (in)

POT-FMX21xxx-17-xx-xx-%x-005

Montaz za pomocq gwintowanego zacisku kabla nosnego, tutaj na przykiadzie zacisku z gwintem G 1 1/2

Kabel nosny

Nakretka kotpakowa zacisku gwintowego

Pierscieri uszczelniajacy

Tuleje zaciskowe

Adapter zacisku gwintowego

Gorna krawed? tulei zaciskowej

Wymagana dtugosc of kabla nosnego i sondy Waterpilot, przed zamontowaniem

Po zmontowaniu detal 7 znajduje sie koto Sruby montazowej o gwincie G 1%2: wysokos¢ powierzchni
uszczelniajacej adaptera albo wysokosé gwintu NPT 1 Y2 gwintu wylotowego adaptera

NS>~

Wskazdéwkal

Jezeli sonda poziomu ma by¢ opuszczona nizej do okreslonej gtebokosci, nalezy umiesci¢ gérna
krawed?Z tulei zaciskowej 40 mm (1.57 in) wyZej niz wymagana gteboko$¢. Nastepnie wcisnaé
kabel no$ny i tuleje zaciskowa do adaptera, jak opisano w Kroku 6 sekcji ponizszej.

Montaz gwintowego zacisku kabla nosnego z gwintem G 1 1/2 lub NPT:
1 Zaznaczy¢ na kablu no$nym jego wymagang dtugos$¢, patrz takze notatka na tej stronie.

2 Wsuna¢ sonde przez otwor pomiarowy, ostroznie opuszczajac kabel nosny.
Umocowac kabel nosny tak, aby sie nie wysunat.

3 Wecisna¢ adapter (element 5) nad kabel no$ny i przymocowac ciasno $ruba do otworu
pomiarowego.

4 Wsuna¢ na kabel ( od géry) pierécieni uszczelniajacy (element 3) i nakretke kotpakowa
(element 2). Wcisna¢ pierScierl uszczelniajacy do nakretki.

5  Umiesci¢ tuleje zaciskowa (element 4) wokoét kabla nosnego (element 1) zgodnie z
Rysunkiem 6.

6  Wecisna¢ tuleje zaciskowa z kablem nosnym (element 4) do adaptera (element 5).

7 Wsunac nakretke (element 2) z pier§cieniem uszczelniajacym (element 3) na adapter
(element 5) i mocno przykreci¢ do adaptera.

Wskazdéwkal
Procedura demontazu gwintowanego zacisku kabla odbywa sie przez wykonanie powyzszych
czynnos$ci w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga!
Dotyczy montazu wytacznie w pojemnikach bezcisnieniowych.

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Montaz

3.3.3  Montaz puszKi potaczeniowej

Opcjonalna puszka potaczeniowa jest montowana czterema Srubami (M4). Dane dotyczace
wymiaréw znajduja sie w sekcji Dane Techniczne TI00431P/00/EN, rozdziatu "Konstrukcja
mechaniczna" (— patrz takze: www.endress.com — Wybierz Kraj — Pobierz — Typ mediéw:
Dokumentacija).

3.3.4  Montaz przetwornika temperatury TMT182

®

PO1-FMX21xx-17-Xx-Xx- —xx-003

Montaz przetwornika temperatury, tutaj pokazany z puszkq potaczeniows.
Puszke potaczeniowa otwierac wytacznie Srubokretem.

Sruby montazowe

Sprezyny montazowe

Przetwornik temperatury TMT182
Zabezpieczajace pierscienie spreZynujace
Puszka potaczeniowa

A Ostrzezenie!

Przetwornik temperatury TMT182 nie jest przeznaczony do uzytkowania w strefach zagrozonych
wybuchem.

G AN LN~

Montaz przetwornika temperatury:

1 Wiozy¢ Sruby montazowe (element 1) ze sprezynami (element 2) do otworéw w przetworniku
(element 3).

2 Umocowa¢ zaciski gwintowe za pomoca zabezpieczajacych pierscieni sprezynujacych
(element 4). Zabezpieczajace pierécienie sprezynujace, zaciski gwintowe i sprezyny sa objete
zakresem dostawy przetwornika temperatury.

3 Mocno przykreci¢ przetwornik temperatury w obudowie obiektowej.
(Maks. szer. koficéwki Srubokreta 6 mm)

A Ostrzezenie!

Aby uniknac uszkodzenia przetwornika temperatury, nie dokreca¢ srub montazowych zbyt mocno.

Endress+Hauser 13



Montaz Waterpilot FMX21

% Wskaz6wkal
Pomiedzy listwa przytaczeniowa a przetwornikiem temperatury TMT182 nalezy zachowa¢ odstep
minimum 7 mm (0.28 in).

>7
(>0.28)

=1
e

OO O

M=
oo

mm (in)

POI-FMX21xxx-06-xx-xx-xx-022

3.3.5 Montaz listwy przylaczeniowej dla pasywnego Pt100
(bez TMT182)

Jezeli FMX21 z opcjonalnym Pt100 jest dostarczony bez opcjonalnego przetwornika temperatury
TMT182, puszka potaczeniowej posiada listwe przytaczeniowa do potaczenia z Pt100.

A Ostrzezenie!

Czujnik Pt100 i listwa przytaczeniowa nie sg przeznaczone do uzytku w strefach zagrozonych

wybuchem.

Q)
©
©
©
©

5)

%QQE@ Sanis i
§ Eiégg sess = M

PO1-FMX21xxx-06-xx-xx-xx-001

3.4 Kontrola montazu

Sprawdzi¢, czy wszystkie Sruby sa dobrze zamocowane.

14 Endress+Hauser
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Oprzewodowanie

Endress+Hauser

4 Oprzewodowanie

4.1 Podtgczanie przyrzadu

Wskazéwkal
Podczas uzytkowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, instalacja musi odbywac sie

zgodnie z odno$nymi normami, przepisami i Instrukcjami Bezpieczeristwa (XAs) lun Zasadami
Instalacji i Montazu (ZD).

m Napiecie zasilajace musi by¢ zgodne z napieciem podanym na tabliczce znamionowej (patrz takze
— 6, Rozdziat 2.1.1).

m Przed podfaczeniem przyrzadu wytaczy¢ napiecie zasilajgce.

m Koricéwka kabla powinna znajdowac sie w suchym pomieszczeniu lub odpowiedniej puszcze
potaczeniowej. Puszka potaczeniowa IP66/1P67 z GORE-TEX® firmy Endress+Hauser nadaje sie
do zainstalowania w warunkach zewnetrznych (patrz takze — [ 13, Rozdziat 3.3.3 "Montaz
puszki potaczeniowej").

m Podlaczy¢ przyrzad zgodnie z nastepujacymi schematami: Waterpilot FMX21 i przetwornik
temperatury TMT182 posiadaja zintegrowane zabezpieczenie przed zmianami polaryzacii.
Zmiana polaryzacji nie grozi zniszczeniem przyrzadow.

m Zgodnie z [EC/EN 61010, przyrzad powinien by¢ dostarczony z odpowiednim automatycznym
wylacznikiem.

FMX21 FMX21 z Pt100 V)
10.5...30 V DC (Ex) N 1°ﬂ~35VDC
10.5...35V DC =
+ 4..20 mA
@
O) I R,
-l [ [ 1]
.
! RD BK |YE| BU
\’_\/“/ WH L/ BR
FMX21 Pt 100
FMX21
PO1-FMX21 xx-04-xx-xx-xx-008 PO1-FMX21xx-04-xx-xx- -xx-006
Polaczenia elektryczne Polaczenia elektryczne

Wersja "NB" dla pozycji 610 "Akcesoria" w kodzie
zamdwieniowym (— patrz Dane Techniczne TI00431P w

) Nie przeznaczone dla wersji FMX21 o Srednicy dziale "Specyfikacja zaméwienia")

zewnetrznej 29 mm

Kolory zyt: RD = czerwony, BK = czarny, WH = biaty, YE = Z6tty, BU = niebieski, BR = brazowy

U Nie do uzytku strefach zagrozonych wybuchem.

15
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Waterpilot FMX21 z Pt100 i przetwornikiem temperatury TMT182 "
(4 do 20 mA/HART)

10.5...35V DC

4|
4...20 mA

RL

TMT182 (4...20 mA)

RD BK YE| BU

WHL —IBR
Pt 100

FMX21

PO1-FMX21xxx-04-xx-xx-xx-007
FMX21 z Pt100 i przetwornikiem temperatury TMT182 (4 do 20 mA/HART), wersja "PT" dla pozycji 620 w kodzie
zamdwieniowym (— patrz Dane Techniczne TI00431P, w dziale "Specyfikacja zamowienia").

@ Nie przeznaczone dla FMX21 o Srednicy zewnetrznej 29 mm (1.14 in)
Kolory zyt: RD = czerwony, BK = czarny, WH = biaty, YE = Z6tty, BU = niebieski, BR = brazowy
1 Nie do uzytku strefach zagrozonych wybuchem.

4.1.1 Dane o potaczeniu
Klasyfikacja potaczenia dla IEC 61010-1:

m Kategoria przepieciowa 1
m Stopienl zanieczyszczenia 1

Dane o potaczeniu w strefach zagrozonych wybuchem

4 do 20 mA Ex ia IIC T4 do T6

Ui 30VDC:

Niskie napiecie: Kategoria 133 mA
przepieciowa II

Pi L,LO0W

Ci 10,3 nF (czujnik) / 180 pF/m (kabel)

Li 0 pH (czujnik) / 1 pH/m (kabel)

Ta —10°C (+14 °F) < Ta < +70 °C (+158 °F) for T4

~10 °C (+14 °F) < Ta < +40 °C (+104 °F) for T6

Endress+Hauser
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4.1.2  Napiecie zasilajace

Wersja Napiecie zasilajace
FMX21 FMX21 + Pt100 Przetwornik
temperatury TMT182
Wersja dla strefy niezagrozonej | 10,5 do 35V DC 10,5do 35V DC 11,5do 35V DC
wybuchem
Wersja dla strefy zagroZonej 10,5do 30 VDC - -
wybuchem

% Wskazéwkal!

Kiedy przyrzad jest uzywany w strefach zagrozonych wybuchem, napiecie zasilania jest
ograniczone jak powyzej, zgodnie z wymogami danej certyfikacji

4.1.3  Specyfikacja kabli

m FMX21 z opcjonalnym Pt100
— Dostepny na rynku, ekranowany przewdd do instrumentu
__ Zaciski w puszce potaczeniowej: 0,08 to 2,5 mm2 (28 do 14 AWG)

m Przetwornik temperatury TMT182 (opcjonalnie)

— Dostepny na rynku, ekranowany przewdd do instrumentu
__ Zaciski w puszce potaczeniowej: 0,08 to 2,5 mm2 (28 do 14 AWG)

__ Zaciski przetwornika: maks. 1,75 mm2 (16 AWG)

% Wskazéwkal!

W wersjach ze Srednicg zewnetrzng 22 mm (0.87 in) lub 42 mm (1.65 in), kable nosne sa

ekranowane. Do kabli no$nych, firma Endress+Hauser zaleca stosowanie przewodéw

ekranowanych w nastepujacych przypadkach:

m Przy duzych odlegto$ciach pomiedzy koficem kabla nosnego wskaznikiem i/lub przetwornikiem
procesowym

m Przy duzych odlegtosciach pomiedzy koricem kabla no$nego a przetwornikiem temperatury

m Przy bezposrednim podiaczeniu sygnatu Pt100 do wskazZnika/lub przetwornika procesowego

4.1.4  Pob6r mocy/pobdr pradu

FMX21 FMX21 + Pt100 Przetwornik temperatury
TMT182
Pob6r mocy <0,805 W przy 35V DC <0,805 W at 35V DC <0,805 W at 35V DC
(strefa niezagrozona
wybuchem)
<0,690 W przy 30 VDC
(strefa zagrozona wybuchem)
Pobér pradu Maks. <23 mA Maks. <23 mA Maks. <23 mA
Min. >3,6 mA Min. >3,6 mA Min. >3,5 mA
Pt100: <0,6 mA

Endress+Hauser 17
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4.1.5  Obcigzenie

Maksymalna rezystancja obciazenia zalezy od napiecia zasilania (U) i musi by¢ okreslane
indywidualnie dla kazdego obwodu pradowego, patrz réwnania i schematy dla FMX21 i
przetwornika temperatury.

Rezystancja catkowita, na ktéra sktadaja sie rezystancje podtaczonych urzadzen, przewodu
taczacego i, jesli dotyczy, rezystancji kabla nosnego, nie moze przekracza¢ wartosci rezystancii
calego obcigzenia.

FMX21 Przetwornik temperatury
Uu-105Vv Q Uu-15v
Rimax <53 ma ~2°09 - 1-Rag Riot< 5023 A Radd
PO1-FMX21xx-16-xx-xx-en-000 PO1-FMX21xx-16-xx-xx-en-001
Rimax= Maks. rezystancja obciazenia [Q]
R4 = Dodatkowe rezystancje takie jak rezystancja przetwornika procesowego i/lub wskaznika,
rezystancja przewodu [Q]
U = Napiecie zasilania [V]
L = Diugosé kabla nosnego [m] (rezystancja / zZyte < 0,09 )/ m)
R_ R
Q] 4 Q] 4
1065 1022
847 804
630 587
413 370
195 152
105 15 20 253035 YU _ 115 15 20 253035 YU_
Y] Y]
PO1-FMX2 1 xxxx-05-xx-xx-xx-000 PO1-FMX21 xx-05-xx-xx-xx-003
Diagram obcigzenia FMX21 dla okreSlenia rezystancji Diagram obcigzenia przetwornika temperatury dla
obcigzenia. Wartosci dodatkowych rezystanciji, takich jak okreslenia rezystancji obcigzenia. Wartosci dodatkowych
rezystancja kabla nosnego, nalezy odjac od obliczonej rezystancji musza by¢ odjete od obliczonej wartosci, jak
wartosci, jak pokazano w réwnaniu. pokazano w réwnaniu.
Wskazéwkal

Przy pracy z recznym terminalem HART lub oprogramowanym Pecetem musi zosta¢ uwzgledniona
rezystancja potaczenia minimum 250 Q

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Oprzewodowanie

Endress+Hauser

4.2 Podlaczanie uktadu pomiarowego

4.2.1 Ochrona przeciwprzepieciowa

Dla ochrony przyrzadu Waterpilot i przetwornika temperatury TMT182 przed zaki6ceniami
znacznego wzrostu napiecia, firma Endress+Hauser zaleca zainstalowanie zabezpieczenia
przepieciowego pomiedzy portem upstream i downstream wskaznika i/1ub przetwornika
procesowego, jak pokazano na ilustracji.

s e @
: op Zasi-
e lani
Pt100 : 4...20 mA e
— /o @
Temperatura
4...20 mA .
| oP @ Op |—zash
E Poziom lanie
Pt100 4...20 mA
— J—op
Temperatura Zasi-
® OP ——lanie
b= 4...20 mA
= I op
o Poziom
+ S
N
X
gy —
(TR \SAW),

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-pl-006
Polaczenia elektryczne ukiadu pomiarowego
1 Zasilanie, wskazZnik i przetwornik procesowy z jednym wejsciem dla Pt100
2 Zasilanie, wskaznik i przetwornik procesowy z jednym wejsciem dla 4 do 20 mA
3 Zasilanie, wskaznik i przetwornik procesowy z dwoma wejsciami dla 4 do 20 mA
OP  Zabezpieczenie przed przepieciami, np. HAW firmy Endress+Hauser (nie przeznaczone do uZytku w strefach
zagrozonych wybuchem)

Wskazéwkal
Dalsze informacje na temat przetwornika TMT182 dla aplikacji HART firmy Endress+Hauser
mozna znalez¢ w dziale "Dane Techniczne" TI0O0078R/09/EN.
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Oprzewodowanie Waterpilot FMX21

4.2.2  Podlaczenie terminala recznego HART

Za pomocg terminala recznego HART mozna skonfigurowac i sprawdzi¢ przetwornik i uzywa
dodatkowych funkcji, wykorzystujac przewdd 4 do 20 mA.

@ min. 250 Q

N

4...20 mA

|4

mEEE[E))
OOEE<A>|
CEBV S
[EEEE[Ey
OOEE<A>|

o

o3
FMX21

EEEBHBEVA

Y

V1)

PO1-FMX21 xxxx-04-xx-xx-xx-002
Podlaczanie terminala recznego HART, tutaj przyktadowo Field Communicator DXR375
1 Niezbedny rezystor potaczenia> 250 Q
2 Terminal reczny HART, dopuszczony do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem (Ex ia)

3 Terminal reczny HART, dopuszczony do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem (Ex ia), podiaczony
bezposrednio do przyrzadu nawet w strefie Ex

A Ostrzezenie!

m W strefie zagrozonej wybuchem nie nalezy zmienia¢ baterii w terminalu recznym.

m Podczas uzytkowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, instalacja musi odbywac sie
zgodnie z odno$nymi normami, przepisami i Instrukcjami Bezpieczetistwa (XAs) lub Zasadami
Instalacji i Montazu (ZD).
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4.2.3  Podtaczanie Commubox FXA195 do obstugi przez
oprogramowanie FieldCare

SEEEEEEEEEEES ®
ZEEEEEEEEES S
EEEE oY
AT

[ %T‘
]

min. 250 Q
®

4..20 mA

by - ¥ 6

2 A~

RERRSS

i)
PO1-FMX21 xxxx-04-xx-xx-xx-003
Polaczenie komputera z oprogramowaniem FieldCare poprzez Commubox FXA195
1 Komputer z oprogramowaniem FieldCare
2 Oprogramowanie Commubox FXA195, zatwierdzone do uzytku w strefach zagroZonych wybuchem (Ex ia)
3 Niezbedny rezystor potaczenia> 250 Q) (rezystor potaczenia (270 Q), ktéry mozna wtaczac i wylaczac, miesci sie
w Commubox FXA195.)

Podtaczanie Commubox FXA195

Oprogramowanie Commubox FXA195 taczy samoistnie bezpieczne/niesamoistnie bezpieczne
przetworniki protokotem HART poprzez port USB komputera. Umozliwia to zdalng obstuge
przetwornik6w za pomoca oprogramowania FieldCare firmy Endress+Hauser. Zasilanie
Commubox odbywa sie przez port USB. Commubox jest nadaje sie réwniez do podtgczenia do
samoistnie bezpiecznych obwoddéw. Rezystor potaczenia (270 Q), ktéry mozna wiaczaé i wytaczad,
miesci sie w Commubox. Dalsze informacje patrz Dane Techniczne TI00237F.

Wskazéwkal

Podczas uzytkowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, instalacja musi odbywac sie
zgodnie z odno$nymi normami, przepisami i Instrukcjami Bezpieczetistwa (XAs) lub Zasadami
Instalacji i Montazu (ZD).
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4.2.4 Przylaczanie kompensacji ciSnienia z wynikiem pomiaru

zewngtrznego
i— — l
. B
Cerabar
Fieldgate Zigcze - Multidrop
FXA520 FXN520 |
FMX21
o)

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-pl-003

W zastosowaniach, przy ktérych moze pojawic sie kondensacja, zaleca sie uzycie sondy ciSnienia
bezwzglednego. Przy pomiarze poziomu za pomoca sondy ci$nienia bezwzglednego, na wynik
pomiaru wplywaja wahania ci$nienia atmosferycznego. Dla skorygowania spowodowanego tym
btedu pomiarowego, do przewodu sygnatowego HART przylacza sie zewnetrzny czujnik ci$nienia
bezwzglednego (np. Cerabar), przetacza sonde waterpilot w tryb "burst mode", a Cerabar uzywa w
trybie "Electr. Delta P".

Po wiaczeniu aplikacji "Electr. Delta P" zewnetrzny czujnik ci$nienia bezwzglednego oblicza
réznice pomiedzy obu sygnatami ci$nieri, dzieki czemu doktadnie wyznacza poziom.
Tylko wynik jednego pomiaru moze w ten sposéb zostaé skorygowany(— Rozdziat 6.4.8).

Uwagal!

Jesli uzywa sie urzadzen samoistnie bezpiecznych, obowigzuje Scista zgodnos¢ z regutami
wzajemnego faczenia obwodéw samoistnie bezpiecznych, zastrzezonymi w [EC60079-14 (dowdd
samoistnego bezpieczeristwa).

4.2.5 Podtaczanie czujnika temperatury zewnetrznej/przetwornika
temperatury dla kompensacji gesto$ci

Waterpilot FMX21 koryguje btedy pomiaru wynikajace z fluktuacji gestosci wody powodowanych
temperatura. Uzytkownicy moga wybra¢ wsrdd nastepujacych opciji:

Wykorzystac¢ temperature mierzona przez czujnik wewnetrzny FMX21

Temperatura mierzona przez czujnik wewnetrzny jest obliczana w Waterpilot FMX21 dla
kompensacji gestosci. Dzieki temu sygnat o poziomie jest korygowany wedtug krzywej gestosci
wody (patrz réwniez — Rozdziat 6.4.9).

Wykorzysta¢ opcjonalny wewnetrzny czujnik temperatury Pt100 do kompensacji gesto-
$ci w odpowiednim HART master (np. PLC)

Waterpilot FMX21 jest dostepny z opcjonalnym czujnikiem temperatury Pt100. Endress+Hauser
oferuje dodatkowo przetwornik glowicowy temperatury TMT182 do przeliczania sygnatu z Pt100
na sygnat HART o warto$ci 4 do 20 mA.

Sygnat temperatury i ci$nienia przesytany jest do HART master (np. PLC), gdzie mozZe zosta¢
wygenerowana skorygowana warto$¢ poziomu przy uzyciu zapisanej tabeli linearyzacji lub funkcji
gestodci (dla wybranego osrodka), (patrz réwniez — Rozdziat 6.4.10).

Endress+Hauser
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|

HART-Master Zigcze - Multidrop
FXN520

TMT182  TMX2T

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-pl-002

Wykorzystac sygnat temperatury zewnetrznej, ktory jest przesytany do FMX21 poprzez
tryb pakietowy HART

Waterpilot FMX21 jest dostepny z opcjonalnym czujnikiem temperatury Pt100. W tym przypadku,
sygnat z Pt100 jest analizowany przy uzyciu odpowiedniego przetwornika temperatury HART (co
najmniej HART 5.0), ktéry obstuguje tryb PAKIETOWY. Sygnat temperatury moze wiec by¢
przesytany do FMX21. FMX21 wykorzystuje ten sygnat do korygowania gestosci w sygnale
poziomu (patrz réwniez — Rozdziat 6.4.11).

Wskazéwkal
Przetwornik gtowicowy temperatury TMT182 nie jest odpowiedni dla tej konfiguracii.

HART 11
. g
— 2
Fieldgate Zigcze - Multidrop
FXA520 FXN520
Przetwornik temperatury =
(burst mode) FMX21

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-pl-007

Bez kompensacji, moga wystapi¢ dodatkowe btedy o warto$ci do 4 % np. przy temperaturze 70 °C
(158 °F). Z kompensacja gestosci, btad ten moze zosta¢ zmniejszony do 0,5% w catym zakresie
temperatury od 0 do 70 °C (+32 to +158 °F).

Wskazéwkal
Dalsze informacje na temat przyrzadéw, patrz odno$ne Dane Techniczne:

m TIO0078R: Przetwornik temperatury TMT182 (4 do 20 mA/HART)
= TIO0369F: FXA520 Fieldgate
m TIO0400F: Ztacze FXN520 multidrop

4.3 Sprawdzenie po potaczeniu

Po wykonaniu potaczeni elektrycznych przyrzadu, obowiazuje przeprowadzenie nastepujacych
kontroli:

m Czy napiecie zasilania odpowiada specyfikacji na tabliczce identyfikacyjnej?

m Czy przyrzad jest podtaczony zgodnie z Rozdziat 4.1 "Wtaczanie przyrzadu"?

m Czy Sruby sa mocno dokrecone?

m Opcjonalna puszka przytaczeniowa: czy mocowania kablowe sg szczelne?
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5 Dzialanie

Wskazdéwkal

Endress+Hauser oferuje rozbudowane rozwigzania dotyczace pomiaréw z wyswietlaniem i/lub
oceng wynikéw dla Waterpilot FMX21 i przetwornika gtowicowego temperatury TMT182. W razie
jakichkolwiek innych pytan, serwis Endress+Hauser jest do Paristwa ustug. W celu uzyskania
adresu, nalezy wejs¢ na strone www.endress.com/worldwide.

5.1 Obstuga przy uzyciu przenos$nego terminala HART

Przy uzyciu terminala recznego mozna skonfigurowac wszystkie parametry poprzez menu obstugi
dla zakresu od 4 do 20 mA.

[e=] Q b @ X]

Waterpilot:

Display/Operat.

T Tst Value Disp

2 2nd Value Disp. Delete
3 Display Contrast

4 Format 1t Value

=] HMW =
() el oug | Veorni:

Setup
@ 2 Measuring Mode Delete
3 Pres.side switch
4 High Press. Side
5 Press. Eng. Unit
5 Corrected Press.
@ 5 Pos.Zero Adjust
6 Calib, Offset [&=] Q
Waterpilot: _________
Diagnosis P
age
2 Diagnostic Code No error Up

3 Instructions

4 Last Diag. Code C482 Current simul.

5 Min. Meas.Press Page
6 Max. Meas Press, on

7 Diagnostic List

FIELD COMMUNICATOR 8 Event Logbook

PO1-FMX21 xxxx-02-xx-xx-xx-002

Reczny terminal HART, tu przyktadowo. Field Communicator 375 oraz menu obstugi

1 Wyswietlacz LC z menu tekstowym

2 Przyciski do wyboru menu
3 Przyciski do wprowadzania parametrow
Wskazéwkal

m Patrz réwniez — B 20, "Podtgczenie terminala recznego HART".
m W celu uzyskania dodatkowych informaciji, patrz Instrukcja Obstugi terminala recznego.
Instrukcja Obstugi jest dostarczana wraz z recznym terminalem.

Endress+Hauser
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5.2 Obstuga poprzez FieldCare

FieldCare to narzedzie firmy Endress+Hauser do zarzadzania urzadzeniami technicznymi

wykorzystujace technologie FDT. FieldCare mozna uzywa¢ do konfigurowania wszystkich
urzadzen Endress+Hauser jak réwniez i innych urzadzeni pracujacych w standardzie FDT.
Obstugiwane sa nastepujace systemy operacyjne: Win2000, Windows XP i Windows Vista.

FieldCare obstuguje nastepujace funkcje:

» Konfiguracja przetwornik6w w trybie online i offline

» Fadowanie i zapisywanie danych z przyrzadu (wysytanie/pobieranie)
m Zapisywanie punktu pomiarowego

Opcje pofaczenia:
m HART poprzez Commubox FXA195 i port USB komputera
m HART poprzez Fieldgate FXA520

Wskazéwkal

m — [921, "Podtaczanie Commubox FXA195 do obstugi przez oprogramowanie FieldCare".

m Dodatkowe informacje
na temat FieldCare i pobierania oprogramowania mozna znaleZ¢ w internecie (— patrz réwniez:
www.endress.com — Wybierz Kraj — Pobierz — Wyszukiwanie tekstowe: FieldCare).

m Jako ze nie wszystkie wewnetrzne ustawienia przyrzadu mozna wykonywac w trybie offline,
spéjnos¢ parametréw musi zosta¢ sprawdzona przed ich przestaniem do urzadzenia.

53 Blokowanie/odblokowanie dziatania

Po wprowadzeniu wszystkich parametréw, mozna zablokowa¢ wprowadzone dane przed
niepowotanym i niechcianym dostepem. Parametr "Operator code" uzywany jest do blokowania

przyrzadu.

Nazwa parametru Opis

Operator code Uzy¢ tej funkcji aby wprowadzi¢ kod do zablokowania lub odblokowania dziatania.

Wprowadzanie Ustawienie uzytkownika:

m Aby zablokowaé: Wprowadzi¢ numer # kodu zwalniania (zakres wartosci:
1 do 65535).

Sciezka menu: » Aby odblokowaé: Wprowadzi¢ kod zwalniania.

Ustawienia — Ustawienia

rozszerzone— User code & Wskazéwkal
W konfiguracji zaméwienia, kod zwalniania to "0". Inny kod zwalniania moze zosta¢

okreslony w parametrze "Code definition".
Jesli uzytkownik zapomniat kodu zwalniania, bedzie on widoczny a urzadzenie
odblokowane poprzez wprowadzenie numeru "5864".

Ustawienie fabryczne:
0

Kod zwalniania okreslony jest w parametrze "Code definition".

Nazwa parametru Opis
Code definition Uzy¢ tej funkcji do wprowadzenia kodu zwalniania za pomoca ktérego przyrzadu moze
Wprowadzanie zosta¢ odblokowany.

Ustawienie uzytkownika:

Sciezka menu: m Liczba pomiedzy 0 i 9999

Ustawienia — Ustawienia
rozszerzone— Code Ustawienie fabryczne:

definition 0
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54 Powrét do ustawien fabrycznych (reset)

Wprowadzajac pewien kod, mozna kompletnie lub czesciowo zresetowac dane dla parametréw do
ustawieri fabrycznych (patrz réwniez Rozdziat 11.2.1 ). Wprowadzi¢ kod za pomoca parametru
"Enter reset code" ($ciezka menu: Ekspert — System — Zarzadzanie — Enter reset code).
[stnieja rézne kody do resetowania przyrzadu. Ponizsza tabela pokazuje, ktére parametry mozna
resetowac za pomocg poszczegélnych kodéw. Aby mozna byto przeprowadzié reset, dziatanie musi
by¢ odblokowane (patrzRozdziat 5.3).

Wskazdwkal

Wszelkie indywidualnie dobierane dla klienta i wykonane fabrycznie konfiguracje nie ulegaja
zmianom w wyniku resetowania (indywidualnie dobierana dla klienta konfiguracja zostaje
zachowana). Jedli chce sie zmieni¢ ustawienia uzytkownika skonfigurowane w fabryce, nalezny
skontaktowac sie z serwisem Endress+Hauser. Jesli nie ma okreslonego poziomu dziatania, kod
zamOwieniowy i numer seryjny moze zosta¢ zmieniony bez specjalnego kodu do zwalniania.

Kod resetowania Opis i skutek

62 Resetowanie przy wiaczaniu (start na ciepto)

m Urzadzenie zostaje zrestartowane. Dane zostaja od nowa odczytane z EEPROM
(procesor jest ponownie inicjalizowany).

m Jedli uruchomiona jest jakas symulacja, zostaje zatrzymana.

333 Resetowanie przez uzytkownika
m Ten kod resetuje wszystkie parametry z wyjatkiem:
— Device tag
Linearization table
Operating hours
— Event logbook
— Current trim
m Jedli uruchomiona jest jakas symulacja, zostaje ona zatrzymana.
m Urzadzenie zostaje zrestartowane.

7864 Resetowanie catkowite
m Ten kod resetuje wszystkie parametry z wyjatkiem:
— Operating hours
— Event logbook
m Jedli uruchomiona jest jakas symulacja, zostaje ona zatrzymana.
m Urzadzenie zostaje zrestartowane.

Wskazéwkal
Po dokonaniu "Resetowania catkowitego" w FieldCare nalezy wcisna¢ przycisk "Od$wiez", aby
zresetowane zostaty takze jednostki pomiarowe.

Endress+Hauser




Waterpilot FMX21 Uruchamianie

6 Uruchamianie

6.1 Sprawdzenie dziatania

Przed rozruchem urzadzenia, przeprowadzi¢ kontrole montazu i kontrole podtaczenia zgodnie z
lista kontrolna.

m Lista kontrolna dla "kontroli montazu"—» patrzRozdziat 3.4
m Lista kontrolna dla "kontroli montazu"— patrzRozdziat 4.3

6.2 Rozruch przy pomocy FieldCare

@ Uwaga!

Jesli w przyrzadzie obecne jest ciSnienie mniejsze niz minimalne dopuszczalne lub wigksze niz
maksymalne dopuszczalne, pojawiaja sie kolejno nastepujace komunikaty:
1 "S140 Zakres roboczy P" lub "F140 Zakres roboczy P" 1)

2 "Zakres czujnika S841 " lub "Zakres czujnika F841" 1
3 "Zakres czujnika S971"

Oprogramowanie FieldCare jest dostepne w nastepujacych jezykach:
m Niemiecki

= Angielski

m Francuski

m Wioski

m Hiszpanski

= Japoniski

m Chiriski

% Wskazéwkal

Standardowo, przyrzadu jest skonfigurowany dla trybu pomiarowego ci$nienia. Zakres pomiaru
i jednostka, w jakiej pomiar jest przekazywany sa zgodne z danymi na tabliczce identyfikacyjne;j.

6.2.1 Ustawienia podstawowe

m Aktywowa¢ FieldCare i nawiaza¢ potaczenie z Waterpilot FMX21.
m Wybra¢ tryb pomiarowy i wcisna¢ "WprowadZ" aby potwierdzi¢:

Nazwa parametru Opis

Measuring mode Wybra¢ tryb pomiaru.

Wyb6r Menu obstugi posiada zréznicowana strukture w zaleznosci od wybranego trybu
pomiarowego.
d} Uwaga!

Jesli tryb pomiarowy zostal zmieniony, nie zachodzi konwersja. Przyrzad musi zosta¢
przekalibrowany lub dostosowany do zmiany trybu pomiarowego.

Opcje:
m Cisnienie
= Poziom

Ustawienie fabryczne:
Ci$nienie

1) w zaleznosci od ustawiedl w "Zachowaniu alarmowym"

Endress+Hauser 27
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m Wybrad jednostke pomiaru ci$nienia i wcisna¢ "Wprowadz" aby potwierdzic:

Nazwa parametru

Opis

Press. eng. unit
Wybér

Wybrac jednostke pomiaru ci$nienia.
W przypadku wybrania nowej jednostki pomiaru ci$nienia, wszystkie powiazane z

ci$nieniem parametry zostaja przekonwertowane 1 wySwietlone w nowej jednostce.

Opcje:

mbar, bar

mmH20, mH20, inH20
ftH20

Pa, kPa, MPa

psi

mmHg, inHg

kgf/cm?

Ustawienie fabryczne:

mbar lub bar w zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego lub specyfikacji
zamoéwienia

6.2.2  Ustawienie pozycji

Z uwagi na sposéb ustawienia przyrzadu, moze wystapic¢ przesuniecie pozycji zera w warto$ci
zmierzonej ci$nienia. To przesuniecie mozna skorygowac przy pomocy hastepujacych parametrow:

Nazwa parametru

Opis

Position adjustment
(czujnik ci$nienia
wzglednego)
Wprowadzanie

Ustawienie pozycji — réznica ci$nienia pomiedzy punktem nastawczym a zmierzonym
ci$nieniem nie moze by¢ znana.

Przyktad:

— Warto$¢ zmierzona = 2,2 mbar

Mozna skorygowaé warto$¢ zmierzona poprzez parametr "Pos. zero adjust" za pomoca
opcji "PotwierdZ". Oznacza to, ze dla biezacego ci$nienia mozna przypisa¢ warto$¢ 0,0.
— Wartos$¢ zmierzona (po pos. zero adjust) = 0,0 mbar

— Biezaca wartos¢ zostaje rowniez skorygowana

Ustawienie fabryczne:
Przerwij

Position offset
(czujnik ci$nienia
bezwzglednego)
Wprowadzanie

Ustawienie pozycji — réznica ci$nienia pomiedzy zerem (punkt nastawczy) a zmierzonym
ci$nieniem musi by¢ znana.

Przyktad:

— Warto$¢ zmierzona = 982,2 mbar

Mozna skorygowaé warto$¢ zmierzong za pomoca wartosci wprowadzonej

(np. 2,2 mbar) poprzez parametr "Position offset". Oznacza to, ze dla biezacego
ci$nienia mozna przypisa¢ warto$¢ 980,0.

— Warto$¢ zmierzona (po pos. zero adjust) = 980,0 mbar

— Biezaca warto$¢ zostaje réwniez skorygowana

Ustawienie fabryczne:
0,0

6.2.3  Konfigurowanie ttumienia

Nazwa parametru

Opis

Damping value
Wprowadzanie

Thumienie ma wptyw na predkos¢, z ktéra zmierzona warto$¢ reaguje na zmiany
ci$nienia.

Niskie ttumienie: szybka reakcja, warto$¢ zmierzona moze fluktuowac.

Wysokie ttumienie: wolna reakcja, warto$¢ zmierzona jest stabilna.

Ustawienie fabryczne:
2,0 zgodnie ze specyfikacja zaméwienia

Endress+Hauser
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6.3 Pomiar ciSnienia

6.3.1 Kalibracja z cisnieniem odniesienia (kalibracja na mokro)

Przyktad:
W tym przyktadzie, przyrzadu z czujnikiem 400 mbar zostaje skonfigurowany dla zakresu pomiaru
0 do +300 mbar, tzn. 0 mbar jest przypisany do wartosci 4 mA i 300 mbar do wartosci 20 mA.

Warunek wstepny:
Wartosci ci$nienia 0 mbar i 300 mbar (+4,5 psi) mogg by¢ sprecyzowane. Przyrzad zostat juz
umocowany, przyktadowo.

Wskazéwkal
Opis wymienionych parametréw, patrz— Rozdziat 11.2 "Opis parametréw".

Opis

1 | Przeprowadzi¢ ustawienie pozycji— & 28.

2 | Wybra¢ tryb pomiarowy "Ci$nienie" poprzez parametr _1 4
"Measuring mode". (mA]

® 20

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

3 | Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng.
unit", tutaj np. "mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

4 | Ci$nienie dla wartosci z dolnego zakresu (warto$¢ 4 mA)
jest obecnhe w urzadzeniu, tutaj np. O mbar.

@D 4 i i >
Wybraé¢ parametr "Get LRV". 0 300 _ P
[mbar]
Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone—»
Wyjécie pradowe — Get LRV.

POT-xxxxxxxX-05-%%-%%-%%-010

Potwierdzi¢ obecna wartos¢ poprzez wybor "Potwierdz". | Kalibracja z cisnieniem odniesienia
Obecna warto$¢ ci$nienia zostaje przypisana do dolnej )i Patrz Tabela, Krok 4.

warto$ci pragdu (4 mA). 2 Patrz Tabela, Krok 5.

5 | Cisnienie dla warto$ci z gérnego zakresu (warto$¢ 20
mA) jest obecne w urzadzeniu, tutaj np. 300 mbar.

Wybra¢ parametr "Get URV".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone—
Wyjscie pradowe — Get URV.

Potwierdzi¢ obecna warto$¢ poprzez wyb6r "Potwierdz".
Obecna warto$¢ ci$nienia zostaje przypisana do gérnej
warto$ci pradu (20 mA).

6 | Wynik:
Zakres pomiarowy jest ustawiony na 0 do +300 mbar.
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6.3.2  Kalibracja bez ci$nienia odniesienia (kalibracja na sucho)

Przyktad:
W tym przyktadzie, urzadzenie z czujnikiem 400 mbar zostaje skonfigurowane dla zakresu pomiaru
0 do +300 mbar, tzn. 0 mbar jest przypisany do warto$ci 4 mA i 300 mbar do wartosci 20 mA.

Warunek wstepny:
Jest to kalibracja teoretyczna, np. wartosci ciSnienia dla zakresu dolnego i gérnego sa znane.

Wskazdéwkal
Z uwagi na sposéb ustawienia przyrzadu, moga wystapi¢ réznice cisnienia w mierzonej wartosci,

np. zmierzona warto$¢ nie jest zerem przy braku ci$nienia. W celu uzyskania informacji, jak
przeprowadzi¢ ustawienie pozycji, patrz — = 28.

Opis

1 | Wybra¢ tryb pomiarowy "Ci$nienie" poprzez parametr
"Measuring mode". |

[mA]

® 20

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

2 | Wybra¢ jednostke ciSnienia poprzez parametr "Press eng.
unit", tutaj np. "mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

3 | Wybra¢ parametr "Set LRV".

Sciezka menu: Ustawienia — Set LRV

Wprowadzi¢ warto$¢ parametru "Set LRV" (tutaj O mbar) @ 4 1 1 >
. N (4 i s . 0 300 _ P
i potwierdzi¢. Ta warto$¢ cisnienia jest przypisana dla

[mbar]
dolnej warto$ci pradu (4 mA).

4 | Wybra¢ parametr "Set URV".

PO T-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-010

Kalibracja bez cisnienia odniesienia

1 Patrz Tabela, Krok 3.
Wprowadzi¢ warto$¢ parametru "Set URV" (tutaj 2 Patrz Tabela, Krok 4.

300 mbar) i potwierdzi¢. Ta warto$¢ cisnienia jest
przypisana dla gérnej wartodci pradu (20 mA).

Sciezka menu: Ustawienia — Set URV

5 | Wynik:
Zakres pomiarowy jest ustawiony na 0 do +300 mbar.

Endress+Hauser
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6.4 Pomiar poziomu

6.4.1 Informacje dotyczace pomiaru poziomu

Wskazéwkal

[stnieja dwie metody obliczania poziomu: "Wedtug ci$nienia" i "Wedtug wysokosci". Ponizsza tabela

w rozdziale "Informacje o pomiarze poziomu", dostarcza informacje dotyczace tych dwéch zadani

pomiarowych.

m Wartosci graniczne nie s3 sprawdzone, np. aby uzyskaé prawidtowy pomiar, wprowadzone
wartosci musza by¢ odpowiednie dla danego czujnika i zadania pomiarowego przyrzadu.

m Jednostki wybrane przez uzytkownika nie s3 mozliwe do zastosowania.

= Warto$ci wprowadzone do "Empty calib./Full calib.", "Empty pressure/Full pressure", "Empty
height/Full height" i "Set LRV/Set URV" musza r6zni¢ sie co najmniej o 1%. Jezeli réznice
wartosci sa zbyt mate, warto$¢ zostanie odrzucona i zostanie wygenerowany komunikat.

6.4.2 Informacje o pomiarze poziomu

Zadanie pomiarowe | Wybér Rodzaje Opis Wyswietlenie wartos$ci
poziomu mierzonych zmierzonej
zmiennych
Kalibracja nastepuje "Wedtug Poprzez parametr — Kalibracja z ci$nieniem Wys$wietlanie zmierzonej
poprzez wprowadzenie | ci$nienia" "Output unit": odniesienia (kalibracja na | wartosci oraz
dwéch par warto$ci jednostki %, mokro), patrz — [ 34, wyswietlanie zmierzonej
ci$nienie/poziom. poziomu, objetosci "Rozdziat 6.4.4" warto$ci poprzez
lub masy. — Kalibracja bez ci$nienia parametr "Level before
odniesienia (kalibracjana | lin".
sucho), patrz — 132,
Rozdziat 6.4.3"
Kalibracja nastepuje "Wedtug — Kalibracja z ci$nieniem

poprzez wprowadzenie | wysokosci" odniesienia (kalibracja na
gestosci oraz dwdch mokro), patrz — B 38,
par warto$ci "Rozdziat 6.4.6"
wysoko$¢/poziom. — Kalibracja bez ci$nienia
odniesienia (kalibracja na
sucho), patrz — [ 36,
Rozdziat 6.4.5"
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6.4.3  Wybér poziomu jako "Wedtug cisnienia"
Kalibracja bez ci$nienia odniesienia (kalibracja na sucho)

Przyktad:

tutaj, objeto$¢ w zbiorniku powinna zosta¢ zmierzona w litrach. Maksymalna objeto$¢ 1000 litréw
odpowiada ci$nieniu 400 mbar. Minimalna objeto$¢ O litréw odpowiada ci$nieniu O mbar od
momentu, gdy membrana izolacyjna sondy znajduje sie na poczatku zakresu pomiarowego
poziomu.

Warunek wstepny:

m Warto$¢ zmierzonej zmiennej jest wprost proporcjonalna do cisnienia.

m Jest to kalibracja teoretyczna, tzn. wartosci dotyczace cisnienia i objetosci dla nizszego i wyzszego
punktu kalibracji musza by¢ znane.

Wskazdéwkal

» Wartosci wprowadzone do "Empty calib./Full calib." i" Set LRV/Set URV" musza réznic sie co
najmniej o 1%. Jezeli réznice warto$ci sa zbyt mate, warto$¢ zostanie odrzucona i wygenerowana
zostanie wiadomo$¢. Inne wartosci graniczne nie sg sprawdzone, np. aby méc pomierzy¢
prawidtowo, wprowadzone warto$ci musza odpowiada¢ czujnikowi a zadanie pomiarowe
urzadzeniu.

m 7 uwagi na sposéb ustawienia urzadzenia, moze wystapi¢ przesuniecie pozycji zera w warto$ci
zmierzonej ci$nienia - na przyktad, gdy pojemnik jest pusty lub wypetiony czesciowo, wartos¢
zmierzona nie wynosi zero. Informacje jak przeprowadzi¢ ustawienie pozyciji, patrz — 2 28,
"Ustawienie pozycji".

Opis

1 | Wybra¢ tryb pomiaru "Poziom" poprzez parametr
"Tryb pomiaru".

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

2 | Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng. ®
unit", tutaj np. "mbar". 1000 |
Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit {

3 | Wybra¢ tryb pomiaru poziomu "Wedtug ci$nienia" T | ::400 mbar
poprzez parametr "Level selection". @
Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —» 0l
Poziom — Level selection

4 | Wybra¢ jednostke objeto$ci poprzez parametr "Output
unit", tutaj np. "1" (litry).

p=1 cm3
Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —

Poziom — Output unit

PO1-FMX21 xxx-19-xx-xx-xx-000

5 | Wybra¢ opcje "Na sucho" poprzez parametr "Calibration Kalibracja bez cisnienia odniesienia —

mode. kalibracja na sucho
Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — | / Patrz Tabela, Krok 6 i 7.
Poziom — Calibration mode 2 Patrz Tabela, Krok 81 9.

6 | Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla dolnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Empty calib.", tutaj
przyktadowo "0 litréw".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Empty calib.

7 | Wprowadzi¢ warto$¢ ci$nienia dla dolnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Empty pressure", tutaj np.
"0 mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —

Poziom — Empty pressure
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Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Full calib.", tutaj np.
"1000 litréw".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Full calib.

Wprowadzi¢ wartos¢ ci$nienia dla gérnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Full pressure", tutaj np.
"400 mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Full pressure

10

"Adjust density" jest ustawiony fabrycznie na 1,0, ale w
razie potrzeby istnieje mozliwos¢ jego zmiany .
Wprowadzone nastepnie pary wartosci musza odnosi¢
sie do tej gestosci.

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Adjust density

&y, Wskazéwka!

Gesto$¢ dla procesu moze zosta¢ zmieniona tylko, jesli
automatyczna korekcja gestosci jest wytaczona (patrz
Krok 14).

11

Ustawi¢ warto$¢ objetosci dla dolnej wartodci pradu
(4 mA) poprzez parametr "Set LRV".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Wyjécie pradowe — Set LRV

12

Ustawi¢ warto$¢ objetosci dla gornej wartosci pradu
(20 mA) poprzez parametr "Set URV".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Wryjscie pradowe — Set URV

13

Jesli w procesie wykorzystywany jest osrodek inny niz
ten, w ktérym dokonano kalibracji, nowa gesto$¢ musi
zosta¢ podana w parametrze "Density process".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Density process

@y, Wskazéwkal

Gesto$¢ dla procesu moze zosta¢ zmieniona tylko, jesli
automatyczna korekcja gestosci jest wytaczona (patrz
Krok 14).

14

Jesli wymagana jest korekta gestosci ! : przypisa¢
temperature sondy w parametrze "Auto density corr.".

Sciezka menu: Ekspert — Zastosowanie — Poziom —»
Auto density corr.

15

Wynik:
Zakres pomiaru jest ustawiony na 0 do 1000 L.

400 _ P
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Kalibracja z cisSnieniem odniesienia —
kalibracja na mokro

SN A WN o~

Patrz Tabela, Krok 6.
Patrz Tabela, Krok 7.
Patrz Tabela, Krok 8.
Patrz Tabela, Krok 9.
Patrz Tabela, Krok 11.
Patrz Tabela, Krok 12.

1 Skorygowanie gestosci jest mozliwe tylko dla wody. Nalezy zastosowaé krzywa temperatura-gestos¢, ktéra jest
zapisana w urzadzeniu. Z powyzszego powodu, parametry "Regulacja gestosci" (Krok 10) i "Proces gestosci”

(Krok 13) nie maja tutaj zastosowania.

Wskazdéwkal
Zmierzone zmienne %, poziom, objeto$¢ i masa sa dostepne dla tego trybu pomiaru poziomu. Patrz
Rozdziat 11.2 "Output unit".
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6.4.4  Wybér poziomu jako "Wedtug cisnienia"
Kalibracja z cisnieniem odniesienia (kalibracja na mokro)

Przyktad:
tutaj, poziom w zbiorniku powinien by¢ mierzony w "m". Maksymalny poziom wynosi 3 m. Zakres
ci$nienia jest ustawiony na 0 do 300 mbar.

Warunek wstepny:
m Warto$¢ zmierzonej zmiennej jest wprost proporcjonalna do cisnienia.
m /biornik moze by¢ napetniany i oprézniany.

Wskazéwkal

Warto$ci wprowadzone do "Empty calib./Full calib." and" Set LRV/Set URV" i obecne w
urzadzeniu ci$nienia, musza réznic sie o co najmniej 1%. Jezeli réznice wartosci sg zbyt mate,
warto$¢ zostanie odrzucona i wygenerowana zostanie wiadomos¢. Inne warto$ci graniczne nie sg
sprawdzone, np. aby méc pomierzy¢ prawidtowo, wprowadzone warto$ci muszg odpowiadac
czujnikowi a zadanie pomiarowe urzadzeniu.

Opis

1 | Przeprowadzi¢ ustawienie pozycji — £ 28.

2 | Wybra¢ tryb pomiaru "Poziom" poprzez parametr

"Measuring mode".
Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode — ®@
Poziom 300 mbar
. e 3m

3 | Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng.
unit", tutaj np. "mbar". 4
Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit @

4 | Wybrad tryb pomiaru poziomu "Wedtug ci$nienia" 0 mbar
poprzez parametr "Level selection". Om

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Level selection

5 | Jesli wymagana jest korekta gestosci ! : przypisa¢
temperature sondy w parametrze "Auto density corr.".

PO1-FMX21xxx-19-xx-xx-xx-008

Kalibracja z cisSnieniem odniesienia —

— . . kalibracja na mokro
Sciezka menu: Ekspert — Zastosowanie — Auto density 4

Ccort. 1 Patrz Tabela, Krok 9.
2 Patrz Tabela, Krok 10.

6 | Wybra¢ jednostke poziomu poprzez parametr "Output
unit", tutaj np. "m".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Output unit

7 | Wybra¢ opcje "Na mokro" poprzez parametr "Calibration
mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Calibration mode

1) Skorygowanie gestosci jest mozliwe tylko dla wody. Nalezy zastosowa¢ krzywa temperatura-gestos¢, ktéra jest
zapisana w urzadzeniu. Z tego powodu, parametry "Adjust density" (Krok 8) i "Density process" (Krok 13) nie maja
tutaj zastosowania.
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Jesli kalibracja jest przeprowadzana w osrodku innym
niz proces, wprowadzi¢ gestos¢ osrodka dla kalibracji
W parametrze "Adjust density".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Adjust density

&y, Wskazéwkal

Gesto$¢ dla procesu moze zosta¢ zmieniona tylko, jesli
automatyczna korekcja gestodci jest wytaczona (patrz
Krok 5).

Ci$nienie hydrostatyczne dla dolnego punktu kalibracji
jest obecne w urzadzeniu, tutaj np. "0 mbar".

Wybra¢ parametr "Empty calib.".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Empty calib.

Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu - przyktadowo, tutaj "0
m". Potwierdzi¢ warto$¢, ktéra przypisano jako ci$nienie
obecne dla dolnej wartosci poziomu.

10

Ci$nienie hydrostatyczne dla gérnego punktu kalibracji
jest obecne w urzadzeniu, tutaj np. "300 mbar".

Wybraé parametr "Full calib.".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Full calib.

Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu - przyktadowo, tutaj "3
m". Potwierdzi¢ warto$¢, ktéra przypisano jako ci$nienie
obecne dla gérnej wartosci poziomu.

11

Ustawi¢ warto$¢ poziomu dla dolnej wartosci pradu
(4 mA) za pomoca "Set LRV", tutaj np. "0 m".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Wryijscie pradowe — Set LRV

12

Ustawi¢ warto$¢ poziomu dla gérnej wartosci pradu
(20 mA) za pomoca "Set URV", tutaj np. "3 m".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Wyjscie pradowe — Set URV.

13

Jesli kalibracja zostata przeprowadzana w o§rodku innym
niz proces, wprowadzi¢ gestos$¢ osrodka dla procesu w
parametrze "Density process".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Density process

@y, Wskazéwkal

Gesto$¢ dla procesu moze zosta¢ zmieniona tylko, jesli
automatyczna korekcja gestodci jest wytaczona (patrz
Krok 5).

14

Wynik:
Zakres pomiaru jest ustawiony na 0 do 3 m.

>
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0

Kalibracja z cisSnieniem odniesienia —
kalibracja na mokro

1
2
3
4

Patrz Tabela, Krok 9.

Patrz Tabela, Krok 10.
Patrz Tabela, Krok 11.
Patrz Tabela, Krok 12.

3 _h_
[m]

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-014

Wskazéwkal
Zmierzone zmienne %, poziom, objeto$¢ i masa sa dostepne dla tego trybu pomiaru poziomu.
PatrzRozdziat 11.2 "Output unit".
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6.4.5 Wybér poziomu jako "Wedtug wysokosci"
Kalibracja bez ci$nienia odniesienia (kalibracja na sucho)

Przyktad:

W tym przyktadzie, objeto$¢ w zbiorniku powinna zosta¢ zmierzona w litrach. Maksymalna
objetos¢ 1000 litréw odpowiada poziomowi 4 m. Minimalna objeto$¢ O litréw odpowiada
poziomowi O m od momentu, gdy membrana izolacyjna sondy znajduje sie na poczatku zakresu
pomiarowego poziomu.

Warunek wstepny:

m Warto$¢ zmierzonej zmiennej jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.

m Jest to kalibracja teoretyczna, tzn. warto$ci dotyczace wysokosci i objetodci dla nizszego i
wyzszego punktu kalibracji musza by¢ znane.

Wskazdéwkal

m Warto$ci wprowadzone dla "Empty calib./Full calib.", "Empty height/Full height" and" Set LRV/
Set URV" musza rézni¢ sie przynajmniej o 1%. Jezeli réznice warto$ci sa zbyt mate, wartos¢
zostanie odrzucona i wygenerowana zostanie wiadomos¢. Inne wartosci graniczne nie s3
sprawdzone, np. aby méc pomierzy¢ prawidtowo, wprowadzone warto$ci musza odpowiadac
czujnikowi a zadanie pomiarowe urzadzeniu.

m 7 uwagi na sposéb ustawienia urzadzenia, moze wystapi¢ przesuniecie pozycji zera w warto$ci
zmierzonej ci$nienia - na przyktad, gdy pojemnik jest pusty lub wypetiony czesciowo, warto$¢
zmierzona nie wynosi zero. W celu uzyskania informacji, jak przeprowadzi¢ ustawienie pozycji,
patrz — 228, "Ustawienie pozycji".

Opis

1 | Wybra¢ tryb pomiaru "Poziom" poprzez parametr
"Tryb pomiaru".

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

2 | Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng. ®
unit", tutaj np. "mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

3 | Wybra¢ tryb pomiaru poziomu "Wedtug wysokosci" ————— = 4m
poprzez parametr "Level selection".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — @
Poziom — Level selection 0l

4 | Je$li wymagana jest korekta gestosci U : przypisac
temperature sondy w parametrze "Auto density corr.". ®
1.9

p=1=2-

Sciezka menu: Ekspert — Zastosowanie — Auto density cm3

corr.
PO1-FMX21xxx-19-xx-xx-3x-003

5 | Wybra¢ jednostke objetosci poprzez parametr "Output | Kalibracja bez cisnienia odniesienia —
unit", tutaj np. "1" (litry). kalibracja na sucho

1 Patrz Tabela, Krok 107 11.
2 Patrz Tabela, Krok 137 14.
3 Patrz Tabela, Krok 12.

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Output unit

6 | Wybra¢ jednostke wysoko$ci poprzez parametr "Height
unit", tutaj np. "m".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Height unit

7 | Wybra¢ opcje "Na sucho" poprzez parametr "Calibration
mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Calibration mode

1) Skorygowanie gestosci jest mozliwe tylko dla wody. Nalezy zastosowaé krzywa temperatura-gesto$é, ktéra jest
zapisana w urzadzeniu. Z tego powodu, parametry "Adjust density" (Krok 12) i "Density process" (Krok 15) nie maja
tutaj zastosowania.
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Wprowadzi¢ warto$¢ objetodci dla dolnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Empty calib.", tutaj
przyktadowo "0 litréw".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Empty calib.

Wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci dla dolnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Empty height", tutaj np.
"0 m".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Empty height

10

Wprowadzi¢ warto$¢ objetoéci dla gérnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Full calib.", tutaj np.
"1000 litréw".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Full calib.

11

Wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci dla gérnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Full height", tutaj np. "4 m".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Full height

12

Whprowadzi¢ gesto$¢ oSrodka poprzez parametr "Adjust
density", tutaj np. "1 g/cm®".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Adjust density

13

Ustawi¢ warto$¢ objetosci dla dolnej warto$ci pradu
(4 mA) poprzez parametr "Set LRV".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Wyjscie pradowe — Set LRV

14

Ustawi¢ warto$¢ objetosci dla gérnej wartosci pradu
(20 mA) poprzez parametr "Set URV".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Wyjécie pradowe — Set URV

15

Jesli w procesie wykorzystywany jest oSrodek inny niz
ten, w ktérym dokonano kalibracji, nowa gesto$¢ musi
zosta¢ podana w parametrze "Density process".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Density process

&y, Wskazéwka!

Gesto$¢ dla procesu moze zosta¢ zmieniona tylko, jesli
automatyczna korekcja gestosci jest wytaczona (patrz
Krok 4).

16

Wynik:
Zakres pomiaru jest ustawiony na 0 do 1000 1.
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Kalibracja z cisSnieniem odniesienia —
kalibracja na mokro

Patrz Tabela, Krok 12.
Patrz Tabela, Krok 8.

Patrz Tabela, Krok 9.

Patrz Tabela, Krok 10.
Patrz Tabela, Krok 11.
Patrz Tabela, Krok 13.
Patrz Tabela, Krok 14.

NN W~

Wskazéwkal
Zmierzone zmienne %, poziom, objeto$¢ i masa sa dostepne dla tego trybu pomiaru poziomu
— Rozdziat 11.2 "Output unit".

Endress+Hauser
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6.4.6  Wybér poziomu jako "Wedtug wysokosci"
Kalibracja z cisnieniem odniesienia (kalibracja na mokro)

Przyktad:

W tym przyktadzie, objetos¢ w zbiorniku powinna zosta¢ zmierzona w litrach. Maksymalna
objeto$¢ 1000 litréw odpowiada poziomowi 4 m. Minimalna objeto$¢ O litréw odpowiada
poziomowi O m od momentu, gdy membrana izolacyjna sondy znajduje sie na poczatku zakresu
pomiarowego poziomu. Gestos$¢ ptynu wynosi 1 g/cm?.

Warunek wstepny:
m Warto$¢ zmierzonej zmiennej jest wprost proporcjonalna do cisnienia.
m /Zbiornik moze by¢ napetniany i oprézniany.

Wskazéwkal

Warto$ci wprowadzone do "Empty calib./Full calib." and" Set LRV/Set URV" i obecne w
urzadzeniu ci$nienia, musza réznic sie o co najmniej 1%. Jezeli réznice wartosci sg zbyt mate,
warto$¢ zostanie odrzucona i zostanie wygenerowany komunikat. Inne wartosci graniczne nie sg
sprawdzone, np. aby méc pomierzy¢ prawidtowo, wprowadzone warto$ci muszg odpowiadac
czujnikowi a zadanie pomiarowe urzadzeniu.

Opis

1 | Przeprowadzi¢ ustawienie pozycji. Patrz — [ 28.

2 | Wybra¢ tryb pomiaru "Poziom" poprzez parametr
"Measuring mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode ®

3 | Wybra¢ tryb pomiaru poziomu "Wedtug wysokosci"
poprzez parametr "Level selection".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Level selection

4 | Je$li wymagana jest korekta gestosci ! : przypisa¢ @
temperature sondy w parametrze "Auto density corr.".

Sciezka menu: Ekspert — Zastosowanie — Auto density
cort. ®
p =

1-9
cms3

5 | Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng.

unit", tutaj np. mbar.
PO1-FMX21xxx-19-xx-xx-xx-003

Kalibracja z cisSnieniem odniesienia —
kalibracja na mokro

6 | Wybra¢ jednostke objetosci poprzez parametr J Patrz Tabela, Krok O,

"Output unit", tutaj np. "l" (litry). 2 Patrz Tabe Ia; Krok 10.

3 Patrz Tabela, Krok 11.

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Output unit

7 | Wybra¢ jednostke wysokosci poprzez parametr
"Height unit", tutaj np. "m".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Height unit

1) Skorygowanie gestosci jest mozliwe tylko dla wody. Nalezy zastosowac krzywa temperatura-gesto$¢, ktdra jest
zapisana w urzadzeniu. Z tego powodu, parametry "Adjust density" (Krok 11) i "Density process" (Krok 14) nie maja
tutaj zastosowania.
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Wrybrac opcje "Na mokro" poprzez parametr "Calibration
mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Calibration mode

Ci$nienie hydrostatyczne dla dolnego punktu kalibracji
jest obecne w urzadzeniu, tutaj np. "0 mbar".

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla dolnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Empty calib.", tutaj
przyktadowo "0 litréw".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Empty calib.

10

Ci$nienie hydrostatyczne dla gérnego punktu kalibraciji
jest obecne w urzadzeniu, tutaj np. "400 mbar".

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracji poprzez parametr "Full calib.", tutaj np.
"1000 litréw".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Full calib.

11

Jesli kalibracja jest przeprowadzana w osrodku innym
niz proces, wprowadzi¢ gesto$¢ osrodka dla kalibracji w
parametrze "Adjust density". tutaj np. "1 g/cm?".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Adjust density

@y, Wskazéwkal

Gesto$¢ dla procesu moze zosta¢ zmieniona tylko, jesli
automatyczna korekcja gestodci jest wytaczona (patrz
Krok 4).

12

Ustawi¢ warto$¢ objetosci dla dolnej warto$ci pradu
(4 mA) poprzez parametr "Set LRV".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Wryjscie pradowe — Set LRV

13

Ustawi¢ warto$¢ objetosci dla gérnej wartosci pradu
(20 mA) poprzez parametr "Set URV".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Wyjécie pradowe — Set URV

14

Jesli kalibracja zostata przeprowadzana w oSrodku innym
niz proces, wprowadzi¢ gestos$¢ osrodka dla procesu w
parametrze "Density process".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Density process

@y, Wskazéwkal

Gesto$¢ dla procesu moze zosta¢ zmieniona tylko, jesli
automatyczna korekcja gestosci jest wytaczona (patrz
Krok 4).

15

Wynik:
Zakres pomiaru jest ustawiony na 0 do 1000 1.
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Kalibracja z cisSnieniem odniesienia —
kalibracja na mokro

O A W N~

Patrz Tabela, Krok 11.
Patrz Tabela, Krok 9.

Patrz Tabela, Krok 10.
Patrz Tabela, Krok 12.
Patrz Tabela, Krok 13.

% Wskazéwkal

Zmierzone zmienne %, poziom, objeto$¢ i masa sg dostepne dla tego trybu pomiaru poziomu,

1

— Rozdziat 11.2 "Output unit".
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6.4.7  Kalibracja z czeSciowo napelnionym zbiornikiem (kalibracja na
moKro)

Przyktad:

W tym przyktadzie, kalibracja na mokro jest wySwietlana, jesli nie jest mozliwe opréznienie
naczynia i napetnienie go do 100%. Tutaj 20% napetnienia traktowane jest w kalibracji jako “Pusty”
a “25%” napeienia jako “Pelny”. Kalibracja jest nastepnie rozszerzana do 0% ... 100% a LRV /
URV zostaja odpowiednio ustawione.

Warunek wstepny:

Warto$¢ domyslna w trybie kalibracji dla pomiaru poziomu to “Na mokro”.

Jednakze, moze by¢ ona zmieniona poprzez: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — Poziom —
Calibration mode

Opis

1 | Wybra¢ tryb pomiarowy "Poziom" poprzez parametr
"Measuring mode". W}

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

2 | Ustawi¢ warto$¢ dla "Empty calib." przy ci$nieniu
dziatajagcym na danym poziomie np. 20%.

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Poziom — Empty calibration

y @
20%

3 | Ustawi¢ warto$¢ dla "Full calib." przy ci$nieniu
dziatajagcym na danym poziomie np. 25%. u

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Poziom — Full calibration

nin

4 | Wartosci ci$nienia dla stanu "petny" i "pusty" sa mierzone
automatycznie przy ustawianiu.

Gdy przetwornik ustawi automatycznie warto$ci
ci$nienia, ktére dla min. i maks. ci$nienia odpowiadajg
stanom "pusty" i "pelny”, generuje to prad wyjsciowy,
niezbedne jest wtedy ustawienie prawidtowej wartosci
dla gérnego zakresu (URV) i warto$ci dla dolnego
zakresu (LRV).

- 25%

_____________ !_ 200/0

PO1-FMX2 1 xxx-19-xx-xx-xx-004

Kalibracja z czesciowo napetnionym zbiornikiem

1 Patrz Tabela, Krok 2.
2 Patrz Tabela, Krok 3.

Wskazéwkal

Mozliwe jest réwniez uzycie do ustawienia réznych ptynéw. W tym przypadku, nalezy wprowadzi¢
rézne gestosci w nastepujacej $ciezce menu:

m Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — Poziom — Adjust density (np. 1,0 kg/1 dla wody)

m Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — Poziom — Process density (np. 0,8 kg/1 dla oleju)
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6.4.8  Pomiar poziomu za pomoca sondy ci$nienia bezwzglednego oraz
zewnetrznego sygnatu ciSnienia (elektryczna réznica ci$nienia)

Przyktad:

W tym przyktadzie, urzadzenie Waterpilot FMX21 oraz Cerabar M (kazde z komérka pomiarowa
ci$nienia bezwzglednego) sa potaczone za pomoca wspdlnej magistrali komunikacyjnej. Poziom
moze by¢ dzieki temu mierzony w duzym zagtebieniu, przy jednoczesnej kompensacji
oddziatujgcego ciSnienia atmosferycznego.

P—

K]
—— 3
Fieldgate Zigcze - Multidrop
FXA520 FXN520

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-pl-008

Pomiar za pomoca sond cisnienia bezwzglednego

1 Puszka potaczeniowa moze zostac zamowiona jako akcesorium
2 Cerabar M do cisnienia bezwzglednego (cisnienie atmosferyczne)
3 Waterpilot do cisnienia bezwzglednego (poziom)
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Opis
Ustawienie czujnika poziomu (Waterpilot)

Wybra¢ tryb pomiarowy "Ci$nienie" poprzez parametr "Measuring mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng. unit", tutaj np. "mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

Czujnik bez cisnienia, przeprowadzi¢ ustawienie pozycji, patrz — 2 28.

Wrhaczy¢ tryb pakietowy poprzez parametr "Burst mode"

Sciezka menu: Ekspert — Komunikacja — HART Config.

Ustawi¢ prad wyjéciowy na "Staty" 4,0 mA poprzez parametr "Current mode"

Sciezka menu: Ekspert — Komunikacja — HART Config.

Skonfigurowa¢ adres # 0 uzywajac parametru "Bus address", np. bus address = 1.
(HART 5.0 master: Zakres O do 15, gdzie adres = O pobiera ustawienie z "Signaling"; HART 6.0 master:
zakres 0 do 63)

Sciezka menu: Ekspert — Komunikacja — HART Config.

Opis
Ustawienie czujnika ci$nienia atmosferycznego (Cerabar)
Wytwarzana jest réznica i w urzadzeniu tym ustawiany jest poziom

Wybra¢ tryb pomiaru "Poziom" poprzez parametr "Measuring mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

Wybrac jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng. unit", tutaj np. "mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

Czujnik bez ci$nienia, przeprowadzi¢ ustawienie pozycji, patrz — [ 28.

Ustawi¢ prad wyjéciowy na "Staty" 4.0 mA poprzez parametr "Current mode"

Sciezka menu: Ekspert — Komunikacja — HART Config.

Skonfigurowac adres = 0 uzywajac parametru "Bus address", np. bus address = 2.
(HART 5.0 master: Zakres 0 do 15, gdzie adres = O pobiera ustawienie z "Signaling"; HART 6.0 master:
zakres 0 do 63)

Sciezka menu: Ekspert — Komunikacja — HART Config.

Wrhaczy¢ odczyt wartosci wystanej na zewnatrz w trybie pakietowym poprzez parametr "Electr. Delta P"

Sciezka menu: Ekspert — Zastosowanie

Przeprowadzi¢ ustawienie poziomu (na mokro lub na sucho), patrz — 2 34 ff.

Wynik: Zmierzona warto$¢ wyjsciowa przez czujnik cisnienia atmosferycznego, odpowiada poziomowi w duzym
zagtebieniu (réznica sygnatu) i moze zosta¢ odczytany poprzez zazadanie przez HART adresu czujnika ci$nienia
atmosferycznego.

Wskazéwkal

Niedozwolone jest odwrdcenie przyporzadkowania punktéw pomiarowych w stosunku do
kierunku komunikacij.

Zmierzona warto$¢ przez urzadzenie nadawcze (za pomoca pakietu) musi by¢ zawsze wieksza, niz
warto$¢ zmierzona przez urzadzenie odbiorcze (za pomocg funkcji "Electr. Delta P").

Ustawienie wyniku w przesunieciu do warto$ci ci$nienia (np. ustawienie potozenia, kalibracja) musi
by¢ zawsze przeprowadzane w zgodno$ci z danym czujnikiem i jego potozeniem, bez wzgledu na
stosowanie "Electr. Delta P". Inne ustawienia wplywaja na niedozwolone uzycie funkcji "Electr.
Delta P" i mogg prowadzi¢ do nieprawidtowych pomiaréw warto$ci.
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6.4.9  Automatyczna kompensacja gestosci za pomoca temperatury
mierzonej przez czujnik wewnetrzny

Przyktad:

W tym przyktadzie, Waterpilot FMX21 jest uzywany do pomiaru poziomu wody. Zmiana gestosci
wody wywolywana zmiang temperatur, jest automatycznie uwzgledniana w sygnale o poziomie,
uruchamiajgc automatyczng kompensacje gestosci.

I\l
]

[

o o [ [

HART-Master

FMX21

PO1-FMX2 1 xx-14-xx-xx-xx-009

Opis
Ustawienie Waterpilot do pomiaru poziomu

1 | Wybra¢ tryb pomiaru "Poziom" poprzez parametr "Measuring mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

2 | Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng. unit", tutaj np. "mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

3 | Czujnik bez ci$nienia, przeprowadzi¢ ustawienie pozycji, patrz — £ 28.

4 | Ustawi¢ parametr "Auto density corr." na temperature z czujnika.

Sciezka menu: Ekspert — Zastosowanie

5 | Przeprowadzi¢ ustawienie poziomu (na mokro lub na sucho), patrz — ) 34 ff.

6 | Wynik: Zmierzona warto$¢ wyjsciowa przez Waterpilot odpowiada poziomowi w duzym zagtebieniu,
skorygowanemu o krzywa gestosci wody.
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6.4.10 Automatyczna kompensacja gestosci z wykorzystaniem wartos$ci
ze zintegrowanego Pt100 do obliczenia w odpowiednim

urzadzeniu HART master (np. PLC)
Przyktad:

W tym przyktadzie, FMX21 ze zintegrowanym Pt100 oraz przetwornik gtowicowy temperatury z

komunikacjg z HART (np. TMT182) potaczone s3 za pomoca wspdlnej

magistrali komunikacyjne;j.

Sygnat temperatury i ci$nienia przesytany jest do HART master (np. PLC) gdzie moze zostaé
wygenerowana skorygowana warto$¢ poziomu przy uzyciu zapisanej tabeli linearyzacji lub funkcji
gestosci (dla wybranego osrodka). Sygnat ci$nienia i temperatury moze zosta¢ nastepnie
wygenerowany za pomocg wybranej funkcji gestosci do skompensowania poziomu.

HART' /17T

HART-Master Ztgcze - Multidrop
FXN520

TMT182  FMX21

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-pl-002

Opis
Ustawienie Waterpilot do pomiaru ci$nienia

1 | Wybra¢ tryb pomiarowy "Cisnienie" poprzez parametr "Measuring mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

2 | Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng. unit", tutaj np. "mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

3 | Czujnik bez ci$nienia, przeprowadzi¢ ustawienie pozycji, patrz — =) 28.

4 | Ustawic¢ prad wyjSciowy na "Staty" 4.0 mA poprzez parametr "Current mode".

Sciezka menu: Ekspert — Komunikacja — HART Config.

5 | Przeprowadzi¢ ustawienie poziomu (na mokro lub na sucho), patrz — 21 34 ff.

6 | Skonfigurowa¢ adres = 0 uzywajac parametru "Bus address", np. bus address = 1.
zakres 0 do 63)

Sciezka menu: Ekspert — Komunikacja — HART Conlfig.
@y, Wskazéwka!

HART musi by¢ inny niz zero (np. adres = 2).

(HART 5.0 master: Zakres 0 do 15, gdzie adres = O pobiera ustawienie z "Signaling"; HART 6.0 master:

Prad wyjsciowy z wykorzystywanego przetwornika temperatury musi réwniez by¢ ustawiony na "Staty", a adres

(np. PLC).

7 | Wynik: Skorygowana warto$¢ poziomu moze zosta¢ okreslona dla wybranego osrodka przy uzyciu odpowiedniej
funkcji gestosci, poprzez przeliczenie sygnatu ci$nienia i temperatury w odpowiednim urzadzeniu HART master
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6.4.11 Automatyczna kompensacja gestosci, wykorzystuje warto$¢
temperatury zewnetrznej do obliczenia w FMX21

Przyktad:

W tym przyktadzie, FMX21 ze zintegrowanym Pt100 oraz odpowiednim przetwornikiem
temperatury HART, s3 potaczone za pomocg wspélnej magistrali komunikacyjnej. W tym
przypadku, sygnat z Pt100 jest analizowany przy uzyciu odpowiedniego glowicowego przetwornika
temperatury HART (co najmniej HART 5.0), ktéry obstuguje tryb PAKIETOWY. Zmiana gestosci
wody wywolywana zmiang temperatur, jest automatycznie uwzgledniana w sygnale o poziomie,
uruchamiajgc automatyczng kompensacje gestosci.

HART 11T g
. g —
——— 4
Fieldgate Ztacze - Multidrop
FXA520 FXN520
Przetwornik temperatury i,
(burst mode) FMX21
PO1-FMX21xx-14-xx-xx-pl-007
Opis

Konfiguracja odpowiedniego przetwornika temperatury HART (min. HART 5.0) z funkcja pakietowa

Prad wyjSciowy z wykorzystywanego gtowicowego przetwornika temperatury powinien by¢ ustawiony na "Staty" i
musi mie¢ adres HART inny niZ zero (np. adres = 1).

Funkcja pakietowa musi nastepnie zosta¢ wiaczona za pomoca polecenia 1 z HART.

Ten krok powinien zosta¢ przeprowadzony przed procedura opisana ponizej, w celu unikniecia btedu wejsciowego
HART dotyczacego FMX21, bedacego wyjsciem podczas uruchamiania.

Ustawienie Waterpilot do pomiaru poziomu

1 | Wybra¢ tryb pomiaru "Poziom" poprzez parametr "Measuring mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Measuring mode

2 | Wybra¢ jednostke ci$nienia poprzez parametr "Press eng. unit", tutaj np. "mbar".

Sciezka menu: Ustawienia — Press. eng. unit

3 | Czujnik bez ci$nienia, przeprowadzi¢ ustawienie pozycji, patrz — [ 28.

4 | Ustawic¢ parametr "Auto density corr." na "Warto$¢ zewnetrzna".

Sciezka menu: Ekspert — Zastosowanie

5 | Przeprowadzi¢ ustawienie poziomu (na mokro lub na sucho), patrz — 234 ff.

6 | Wynik: Zmierzona warto$¢ wyjsciowa przez Waterpilot odpowiada poziomowi w duzym zagtebieniu,
skorygowanemu o krzywa gestosci wody.

Wskazéwkal
Przetwornik gtowicowy temperatury TMT182 nie jest odpowiedni dla tej konfiguraciji.
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6.5 Linearyzacja

6.5.1 Pétautomatyczne uzupelnianie tabeli linearyzacji

Przyktad:

W tym przyktadzie, objetos¢ zbiornika z wyjsciem stozkowym powinna by¢ mierzona w "m3".

Warunek wstepny:

m Zbiornik moze zosta¢ wypetniony lub oprézniony. Charakterystyka linearyzacji musi stale
wzrastad.

m Wybrano "Poziom" trybu dziatania.

Wskazéwkal
Opis wymienionych parametréw znajduje sie w — Rozdziat 11.2 "Opis parametréw".

Opis
1 | Wybra¢ opcje "Pétautomatyczne wejscie" przez parametr
"Lin. mode".
Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — v
Linearyzacja — Lin. mode [?i]

2 | Wybra¢ jednostke objetosci/wagi przez parametr
"Unit after lin.", np. "m3".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Linearyzacja — Unit after lin.

3 | Napetni¢ zbiornik do wysokosci punktu 1.

0 EHH
0 30 _h_
[m]

PO1-FMX21xxx-19-xx-xx-xx-002
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Opis

Wprowadzi¢ numer punktu w tabeli przez parametr
"Line-numb.".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Linearyzacja — Line- numb

Aktualny poziom jest wySwietlany przez parametr
"X-value".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Linearyzacja — X-value

Uzywajac parametru "Y-value", wprowadzi¢ powiazana
warto$¢ objetosci, na przyktad tutaj "0 m3" i potwierdzi¢
wartos¢.

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Linearyzacja — Y-value

Aby wprowadzi¢ kolejny punkt w tabeli, nalezy wybrac¢
opcje "Nastepny punkt" przez parametr "Edit table".
Wprowadzi¢ nastepny punkt jak opisano w kroku nr 4.

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Linearyzacja — Edit table

Po wprowadzeniu wszystkich punktéw do tabeli, nalezy
wybrac opcje "Aktywuj tabele" przez parametr
"Lin. mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Linearyzacja — Lin. mode

Wynik:
Zmierzona warto$¢ po linearyzacji zostaje wyswietlona.

0 30 _h
[m]

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015

4 >
0 35 _V

[m3]
PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-016

Pdtautomatyczne wejscie tabeli linearyzacji

% Wskazéwkal!

Komunikat btedu F510 "Linearyzacja" i //alarm current// tak dtugo jak dtugo tabela bedzie
uzupetniana i dopdki nie zostanie aktywowana.

1

Wartos¢ 0% (= 4 mA) jest zdefiniowana przez najmniejszy punkt w tabeli.
Warto$¢ 100% (= 20 mA) jest zdefiniowana przez najwiekszy punkt w tabeli.

[stnieje mozliwo$¢ zmiany wprowadzonych wartosci objetosci i wagi na wartodci aktualne
przy uzyciu parametréw "Set LRV" i "Set URV".
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6.5.2 Pétautomatyczne uzupelnianie tabeli linearyzacji

Przyktad:

W tym przyktadzie, objetos¢ zbiornika z wyjéciem stozkowym powinna by¢ mierzona w "m3".
Warunek wstepny:

m Jest to kalibracja teoretyczna, czyli punkty w tabeli linearyzaciji sg okreslone.

m Wybrano "Poziom" trybu dziatania.
m Poziom kalibracji zostat osiggniety.

% Wskazéwkal

Opis wymienionych parametréw znajduje sie w — Rozdziat 11.2 "Opis parametréw".

Opis

1 | Wybra¢ opcje "Wprowadzanie reczne" przez parametr
"Lin. mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Linearyzacja — Lin. mode

|<

Q1

2 | Wybra¢ jednostke objetosci/wagi przez parametr
"Unit after lin", np. "m®".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —»
Linearyzacja — Unit after lin.

3 | Wprowadzi¢ numer punktu w tabeli przez parametr
"Line-numb.".

OHH 20

, h
Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — [m]

Linearyzacja — Line- numb

Poziom (np. "0 m") jest wprowadzany przez parametr
"X-value". Potwierdzi¢ wpis POI-FMX21x0¢-19-K-10¢-Xx-002

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — V i
Linearyzacja — X-value [m3]

Uzywajac parametru "Y-value", wprowadzi¢ powigzana
warto$¢ objetosci, na przyktad tutaj "0 m3" i potwierdzi¢
wartos¢.

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Linearyzacja — Y-value

0 3.0

g‘jv

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015
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Opis

4 | Aby wprowadzi¢ kolejny punkt w tabeli, nalezy wybra¢
opcje "Nastepny punkt" przez parametr "Edit table". |
Wprowadzi¢ nastepny punkt jak opisano w kroku nr 3. [mA]

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone — 20
Linearyzacja — Edit table

5 | Po wprowadzeniu wszystkich punktéw do tabeli, nalezy
wybrac opcje "Aktywuj tabele" przez parametr
"Lin. mode".

Sciezka menu: Ustawienia — Ustawienia rozszerzone —
Linearyzacja — Lin. mode

4 -
6 | Wynik: 0 35 V
Zmierzona warto$¢ po linearyzacji zostaje wyswietlona. [m3]

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-016

Pdlautomatyczne uzupetnianie tabeli linearyzacji

Wskazowka!

1 Komunikat btedu F510 "Linearyzacja" i //alarm current// tak dtugo jak dtugo tabela bedzie
uzupetniana i dopdki nie zostanie aktywowana.

2 Warto$¢ 0% (= 4 mA) jest zdefiniowana przez najmniejszy punkt w tabeli.
Warto$¢ 100% (= 20 mA) jest zdefiniowana przez najwiekszy punkt w tabeli.

3 Istnieje mozliwo$¢ zmiany wprowadzonych wartosci objetosci i wagi na wartosci aktualne
przy uzyciu parametréw "Set LRV" i "Set URV".

7 Konserwacja

Nie sa wymagane specjalne prace konserwacyjne dla urzadzenia Waterpilot oraz opcjonalnego
przetwornika temperatury TMT182.

Wskazéwkal
Puszka potaczeniowa: Utrzymywac filtr GORE-TEX® i kompensacji ci$nienia wolne od
Zanieczyszczen.

7.1 Czyszczenie zewnetrzne

Podczas czyszczenia przyrzadu prosimy przestrzegaé nastepujacych wskazéwek:

m Uzywad Srodkéw czyszczacych nie niszczacych powierzchni obudowy i uszczelek. Informacje na
ten temat mozna znaleZ¢ na tabliczce znamionowej — B 6.

= Nalezy uwazaé, aby nie doprowadzi¢ do mechanicznego uszkodzenia membrany lub kabla
nosnego.

m Puszke wytaczeniowa czysci¢ wytacznie woda lub $ciereczky zwilzong mocno rozciedczonym
etanolem.

49



Akcesoria

Waterpilot FMX21

50

8 AKcesoria

Akcesoria dostepne dla przyrzadu Waterpilot mozna zamawia¢ w firmie Endress+Hauser, patrz
réwniez — Dane techniczne TI00431P/00/EN, rozdziat "Informacje dotyczace zamdéwieri".

8.1 Klamra montazowa

» Firma Endress+Hauser posiada w swojej ofercie klamre montazowa utatwiajgcg montaz
przyrzadu Waterpilot, — 5 11, "Montaz sondy Waterpilot za pomoca klamry montaZowej".

m Material: AISI 316L (1.4404) i wtékno szklane wzmacniane poliamidami (PA)

m Kod zaméwieniowy: 52006151

8.2 Puszka potaczeniowa

m Puszki potaczeniowe IP66/1P67 z filtrem GORE-TEX® z wbudowanymi zaciskami.

m W puszce pofaczeniowej mozna zainstalowac przetwornik temperatury (numer zamdéwienia:
51001023) lub cztery dodatkowe zaciski (numer zaméwienia: 52008938),
— B 13 "Montaz przetwornika temperatury TMT182".

Wskazdéwkal
Nie do uzytku w strefach zagrozonych wybuchem.

8.3 Dodatkowa masa dla Waterpilot o $rednicy
zewnetrznej 22 mm (0.87 in) i 29 mm (1.14 in)

M14x1

-
|

-
0
A\

110.6 (4.35)
105.8 (4.16)

ol
i}
-

922
(20.87)
mm (in)

PO1-FMXxxxxxx-06-xx-Xx-xx-014

m Endress+Hauser oferuje dodatkowe masy w celu zabezpieczenia przed przemieszczeniami
bocznymi, ktére powoduja btedy pomiarowe, lub w celu utatwienia opuszczenia urzadzenia w
rurze prowadzace;j.

Mozna skrecic ze soba kilka mas. Masy sg wtedy przymocowane bezposrednio do Waterpilot. Dla
Waterpilot o $rednicy zewnetrznej 29 mm (wersja z obudowa powlekang warstwg), mozna
przymocowa¢ maksymalnie 5 mas.

m Materiat: AISI 316L (1.4435)

m Masa: 300 g (10.5 oz)

m Kod zaméwieniowy: 52006153

Wskazéwkal
W potaczeniu z atestem Ex nA dla FMX21 o $rednicy zewnetrznej 29 mm (1.14 in), mozna

przymocowac¢ maksymalnie 1 dodatkowg mase.
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8.4 Przetwornik glowicowy temperatury TMT182
(4 do 20 mA/HART)

m 2-przewodowy przetwornik glowicowy temperatury, skonfigurowany dla zakresu pomiarowego
od —20 do +80 °C (-4 do +176 °F).
To ustawienie daje zakres temperatury wynoszacy 100K, ktéry mozna tatwo zaprogramowac.
Nalezy zwrdci¢ uwage, ze termometr oporowy Pt100 jest zaprojektowany dla zakresu
temperatury od =10 do +70 °C (-14 do +158 °F) — [ 13, "Montaz przetwornika temperatury
TMT182".

m Kod zaméwieniowy: 51001023

Wskazéwkal!
Uwaga dotyczaca uzywania Waterpilot FMX21 w strefach zagrozonych wybuchem.

8.5 Zacisk gwintowy kabla nosnego

m Endress+Hauser oferuje zaciski gwintowe kabla noSnego w celu utatwienia montazu Waterpilot
i do uszczelnienia otworu pomiarowego, — B 12, "Montowanie przyrzadu Waterpilot za
pomoca gwintowanego zacisku kabla no$nego".

m Materiat: AISI 304 (1.4301)

m Numer zamdéwienia dla zacisku gwintowego kabla no$nego z gwintem G 1 1/2 A: 52008264

m Numer zamdéwienia dla zacisku gwintowego kabla nosnego z gwintem 1 1/2 NPT: 52009311

8.6 Zaciski

m Cztery zaciski na listwie do puszki przytaczeniowej dla FMX21, odpowiednie dla przekroju
poprzecznego przewodu: 0,08 to 2,5 mm? (28 do 14 AWG)
m Kod zaméwieniowy: 52008938

Wskazéwkal
Listwa z 4-zaciskowa nie jest przeznaczona do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem,
tacznie z CSA: GP.

8.7 Zestaw do skracania przewodow

Zestaw do skracania przewoddéw jest uzywany do fatwego i profesjonalnego skracania przewodu,
patrz Informacja Techniczna TI00431P/00/EN, rozdziat "Dane Techniczne dotyczace
zamawiania" oraz dokumentacja SD00552P/00/A6.

Wskazdéwkal
Zestaw do skracania przewoddw nie jest przeznaczony dla urzadzen posiadajacych atest FM/CSA.

8.8 Oznaczanie przewodéw

Aby utatwi¢ montaz, Endress+Hauser oznacza dtugos¢ przewodu wymagana przez klienta na jego
przedtuzeniu, patrz Dane Techniczne TI00431P/00/EN, rozdziat "Informacje dotyczace
zamawiania".

Wskazéwkal

m To oznaczenie stuzy wytgcznie do celéw montazowych i moze zosta¢ usuniete po wykonaniu
instalacji. W przypadku przyrzadéw dopuszczonych do kontaktu z woda pitng, nalezy je
doktadnie usuna¢ bez pozostawienia Sladu. W trakcie tej czynnosci, kabel no$ny nie moze zostaé
uszkodzony.

m Waterpilot FMX21: Nie do uzytku w strefach zagroZonych wybuchem.
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8.9 Ztaczka testowa dla FMX21 o srednicy zewnetrznej
22 mm (0.87 in) i o Srednicy zewnetrznej 29 mm
(1.14 in)

_ ~25(~0.98)

®

A

mm (in) ?

PO1-FMXxxxxxx -06-XX-XX- xx-013
Zlacze testowe

A Podtaczenie Waterpilot
B Podlaczenie przewodu ze sprezonym powietrzem, Srednica wewnetrzna szybkoztacza 4 mm

m Endress+Hauser oferuje ztgcze testowe aby utatwic sprawdzanie dziatania sond poziomu.

m Nalezy obserwowaé maksymalne ci$nienie dla przewodu ze sprezonym powietrzem oraz
maksymalne przecigzenie dla sondy poziomu. (W celu zapoznania sie z maksymalnym
przeciazeniem sondy przewodowej, patrz Dane Techniczne TI00431P/00/EN lub zajrze¢ na
strone www.endress.com — Wybierz kraj — Pobierz — Typ mediéw: Dokumentacja)

» Maksymalne ci$nienie zasilania dla szybkoziacza: 10 bar (145 psi)

m Materiat zfacza: AISI 304 (1.4301)

m Materiat szybkoztacza: anodyzowane aluminium

m Masa ztacza: 39 g (1.37 oz)

m Kod zaméwieniowy: 52011868
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9 Wykrywanie i usuwanie usterek

9.1 Komunikaty

Ponizsza tabela przedstawia komunikaty, ktére moga sie pojawi¢. Parametr kodu diagnostycznego
pokazuje komunikat o najwyzszym priorytecie. Urzadzenie posiada cztery rézne statusy kodéw
informacji, zgodnie z NE107:

m F = btad

= M (ostrzezenie) = wymagana konserwacja

m C (ostrzezenie) = sprawdzenie dziatania

m S (ostrzezenie) = poza specyfikacja (odchytki od dopuszczalnych warunkéw otoczenia lub
procesu, okreSlone przez urzadzenie za pomocg funkcji samokontroli, lub btedy w urzadzeniu
wskazuja, ze niepewnos¢ pomiaru jest wieksza od tego, czego mozna by oczekiwaé w
normalnych warunkach dziatania).

Wskazdéwka!
W celu uzyskania pomocy i dodatkowych informaciji, nalezy skontaktowac sie z serwisem
Endress+Hauser.

Kod Komunikat o btedzie | Przyczyna Dziatanie naprawcze

diagnostyczny

0 Brak btedu - -

C412 Wykonywanie kopii — Pobieranie Zaczekad na zakoriczenie
zapasowej w toku. pobierania

C482 Symulacja pradu — Symulacja pradu na wyjsciu jest Zakoriczy¢ symulacije

wiaczona, np. urzadzenie nie wykonuje
pomiaru w danej chwili.

C484 Symulacja btedu — Symulacja stanu btedu jest wtaczona, | Zakoriczy¢ symulacje
np. urzadzenie nie wykonuje pomiaru
w danej chwili.

C485 Symulacja pomiaru — Symulacja jest wtaczona, np. Zakoriczy¢ symulacije
urzadzenie nie wykonuje pomiaru w
danej chwili.

C824 Ci$nienie procesu — Wystepuje za wysokie lub za niskie 1. Sprawdzi¢ warto$¢ cisnienia
ci$nienie. 2. Uruchomi¢ ponownie
— Normalnie komunikat ten pojawia sie¢ | urzadzenie
na chwile. 3. Przeprowadzic¢ resetowanie

— Zaktdécenia elektromagnetyczne sa
silniejsze niz okreslone w danych
technicznych.

F002 Nieznany czujnik — Czujnik nie pasuje do urzadzenia Skontaktowac sie z serwisem
(tabliczka identyfikacyjna czujnika Endress+Hauser.
elektronicznego).

F062 Potaczenie czujnika — Potaczenie przewodu pomiedzy Sprawdzi¢ przewdd czujnika
czujnikiem a gtéwna elektronika jest
przerwane.

— Czujnik niesprawny.

— Zaktdcenia elektromagnetyczne sa
silniejsze niz okreslone w danych
technicznych. Normalnie komunikat
ten pojawia sie na chwile.

FO81 Inicjowanie — Potaczenie przewodu pomiedzy 1. Przeprowadzi¢ resetowanie
czujnikiem a gtéwna elektronika jest 2. Sprawdzi¢ przewdd czujnika
przerwane.

— Czujnik niesprawny.

— Zaktdécenia elektromagnetyczne sa
silniejsze niz okreslone w danych
technicznych. Normalnie komunikat
ten pojawia sie na chwile.
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Kod Komunikat o btedzie | Przyczyna Dziatanie naprawcze

diagnostyczny

F083 Ciagte zap. Czujnik niesprawny. 1. Uruchomié¢ ponownie
Zaktécenia elektromagnetyczne s3 urzadzenie
silniejsze niz okreslone w danych
technicznych. Normalnie komunikat
ten pojawia sie na chwile.

F140 Zakres roboczy P Wrystepuje za wysokie lub za niskie 1. Sprawdzi¢ ci$nienie robocze
ci$nienie. 2. Sprawdzi¢ zakres czujnika
Zaktécenia elektromagnetyczne s3
silniejsze niz okreslone w danych
technicznych.

Czujnik niesprawny.

F261 Elektronika Gléwna elektronika niesprawna. Uruchomi¢ ponownie
Bfad w gtéwnej elektronice. urzadzenie

F282 Pamie¢ danych Btad w gtéwnej elektronice. Uruchomi¢ ponownie
Gléwna elektronika niesprawna. urzadzenie

F283 Ciagte zap. Gléwna elektronika niesprawna. Przeprowadzi¢ resetowanie
Zaktécenia elektromagnetyczne s3
silniejsze niz okreslone w danych
technicznych.

Napiecie zasilania odtaczone przy
Zapisywaniu.
Bfad podczas zapisywania.

FA11 Wysytanie/pobieranie Plik jest uszkodzony. 1. Pobra¢ ponownie
Przy pobieraniu, dane nie sa 2. Uzy¢ innego pliku
prawidtowo przesytane do procesora, 3. Przeprowadzi¢ resetowanie
np. z powodu przerwania potaczenia
przewodowego, skokéw (falowania)
napiecia zasilania lub zaki6cert
elektromagnetycznych.

F510 Linearyzacja Zostata wyedytowana tabela 1. Zakoticzy¢ wprowadzanie
linearyzacji. danych

2. Wybra¢ "liniowo"

F511 Linearyzacja Tabela linearyzacji sktada sie z mniej 1. Tabela za mata

niz 2 punktéw. 2. Poprawi¢ tabele
3. Zaakceptowac tabele

F512 Linearyzacja Tabela linearyzacji nie ma 1. Tabela nie monotoniczna

monotonicznego wzrostu ani spadku. | 2. Poprawi¢ tabele
3. Zaakceptowa( tabele

F841 Zakres czujnika Wystepuje za wysokie lub za niskie 1. Sprawdzi¢ wartos¢ ci$nienia
ci$nienie. 2. Skontaktowac sie z serwisem
Czujnik niesprawny. Endress+Hauser.

F882 Sygnat wejsciowy Zewnetrzna warto$¢ zmierzona nie jest | 1. Sprawdzi¢ magistrale
odbierana lub powoduje wyswietlanie | 2. Sprawdzi¢ urzadzenie
statusu btedu. Zrédtowe

3. Sprawdzi¢ ustawienie

MO002 Nieznany czujnik Czujnik nie pasuje do urzadzenia Skontaktowac sie z serwisem
(tabliczka identyfikacyjna czujnika Endress+Hauser.
elektronicznego). Urzadzenie
kontynuuje pomiar.

M283 Ciagte zap. Przyczyna taka, jak podana dla F283. | Przeprowadzi¢ resetowanie
Prawidtowy pomiar moze trwaé tak
dtugo jak nie potrzeba uzy¢ funkgcji
wskazZnika wartosci szczytowe;j.

M431 Regulacja Przeprowadzona regulacja moze 1. Sprawdzi¢ zakres pomiarowy

powodowac zawyzanie lub zanizanie
nominalnego zakresu czujnika.

2. Sprawdzi¢ ustawienie pozycji
3. Sprawdzi¢ ustawienie
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Kod Komunikat o btedzie | Przyczyna Dziatanie naprawcze
diagnostyczny
M434 Skalowanie — Wartosci do kalibracji (np. warto$¢ z 1. Sprawdzi¢ zakres pomiarowy
dolnego zakresu i warto$¢ z gérnego 2. Sprawdzi¢ ustawienie
zakresu) sa zbyt bliskie siebie. 3. Skontaktowac sie z serwisem
— Warto$¢ z dolnego zakresu i/lub z Endress+Hauser.
gbérnego zakresu zanizona lub
przekracza granice zakresu czujnika.
— Czujnik zostat wymieniony i
konfiguracja wymagana przez klienta
nie pasuje do czujnika.
— Wykonane nieodpowiednie pobieranie.
M438 Zapis danych — Napiecie zasilania odtgczone przy 1. Sprawdzi¢ ustawienie
zapisywaniu. 2. Uruchomi¢ ponownie
— Btfad podczas zapisywania. urzadzenie
M882 Sygnat wejsciowy — Zewnetrzna warto$¢ zmierzona 1. Sprawdzi¢ magistrale
powoduje wyswietlanie statusu 2. Sprawdzi¢ urzadzenie
ostrzegawczego. Zrédtowe
3. Sprawdzi¢ ustawienie
S110 Zakres roboczy T — Wystepuje wysoka lub niska 1. Sprawdzi¢ temperature
temperatura. robocza
— Zakldcenia elektromagnetyczne sa 2. Sprawdzi¢ zakres
silniejsze niz okreSlone w danych temperatury
technicznych.
— Czujnik niesprawny.
S140 Zakres roboczy P — Wystepuje za wysokie lub za niskie 1. Sprawdzi¢ ci$nienie robocze
ci$nienie. 2. Sprawdzi¢ zakres czujnika
— Zaktdcenia elektromagnetyczne sa
silniejsze niz okre$lone w danych
technicznych.
— Czujnik niesprawny.
S822 Temperatura robocza | — Zmierzona przez czujnik temperatura | 1. Sprawdzi¢ temperature
jest wyzsza niz gérna nominalna 2. Sprawdzi¢ ustawienie
temperatura czujnika.
— Zmierzona przez czujnik temperatura
jest nizsza niz dolna nominalna
temperatura czujnika.
S841 Zakres czujnika — Wystepuje za wysokie lub za niskie 1. Sprawdzi¢ warto$¢ ci$nienia
ci$nienie. 2. Skontaktowac sie z serwisem
— Czujnik niesprawny. Endress+Hauser.
S971 Regulacja — Prad poza dopuszczalnym zakresem od | 1. Sprawdzi¢ warto$¢ ci$nienia

3,8 do 20,5 mA.

Biezace cis$nienie poza ustawionym
zakresem pomiarowym (ale moze by¢
w zakresie czujnika).
Przeprowadzona regulacja moze
powodowacd zawyzanie lub zaniZanie
nominalnego zakresu czujnika.

2. Sprawdzi¢ zakres pomiarowy
3. Sprawdzi¢ ustawienie
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9.2 Usterki Waterpilot FMX21 z opcjonalnym Pt100

Opis btedu

Przyczyna

Pomiary

Brak mierzonego sygnatu

Nieprawidtowo podtaczony przewdd
4 do 20 mA

Podtaczy¢ urzadzenie zgodnie z
— 315, Rozdziat 4.1.

Brak zasilania na przewodzie
4 do 20 mA

Sprawdzi¢ obwdd pradowy.

Napiecie zasilania za niskie

— Sprawdzi¢ napiecie zasilania.

(min. 10,5V DC) — Catkowita rezystancja wyzsza niz
maks. rezystancja obciazenia
— 315, Rozdziat 4.1.
Waterpilot niesprawny Wymieni¢ Waterpilot.

Zmierzona warto$¢ temperatury jest
niedoktadna/nieprawidtowa (tylko dla
Waterpilot FMX21 z Pt100)

Pt100 podtaczony w obwodzie
2-przewodowym, rezystancja
przewodu nie zostata skompensowana

— Skompensowac¢ rezystancje
przewodu.

— Podtaczy¢ Pt100 w obwéd 3 lub
4-przewodowy.

9.3 Usterki przetwornika glowicowego temperatury

TMT182

Opis btedu

Przyczyna

Dziatanie naprawcze

Brak mierzonego sygnatu

Nieprawidtowo podigczony przewdd
4do 20 mA

Podtaczy¢ urzadzenie zgodnie z
— 315, Rozdziat 4.1.

Brak zasilania na przewodzie
4do 20 mA

Sprawdzi¢ obwdd pradowy.

Napiecie zasilania za niskie
(min. 11,5V DC)

— Sprawdzi¢ napiecie zasilania.

— Catkowita rezystancja wyzsza niz
maks. rezystancja obciazenia
— 315, Rozdziat 4.1.

Nieprawidtowy prad < 3,6 mA lub >
21 mA

Pt100 nieprawidtowo podtaczony

Podfaczy¢ urzadzenie zgodnie z
— 15, Rozdziat 4.1.

Nieprawidtowo podigczony przewdd
4do 20 mA

Podtaczy¢ urzadzenie zgodnie z
— 15, Rozdziat 4.1.

Termometr oporowy Pt100
niesprawny

Wymieni¢ Waterpilot.

Przetwornik glowicowy temperatury
niesprawny

Wymieni¢ przetwornik glowicowy
temperatury.

Zmierzona warto$¢ niedoktadna/
nieprawidtowa

Pt100 podtaczony w obwodzie
2-przewodowym, rezystancja
przewodu nie zostata skompensowana

— Skompensowac rezystancje
przewodu.

— Podtaczy¢ Pt100 w obwdd 3 lub
4-przewodowy.
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9.4 Zwrot

Przed wystaniem urzadzenia do naprawy:

m Usunad wszystkie $lady ptyndw, zwracajac szczegblng uwage na rowki uszczelniajace i szczeliny
w ktérych moze by¢ zgromadzony piyn. Jest to szczegblnie wazne, jesli ptyn jest niebezpieczny
dla zdrowia. Nalezy zajrze¢ réwniez do "O$wiadczenia dotyczacego materialéw niebezpiecznych

i odkazania" (patrz przedostatnia strona).

Przy zwrocie urzadzenia, nalezy dotaczy¢ nastepujace materiaty:
m Doktadnie wypetnione i podpisane "Oswiadczenia dotyczace materialéw niebezpiecznych i

odkazania" (patrz przedostatnia strona).

Tylko wtedy Endress+Hauser moze zweryfikowac zwrécone urzadzenie.
m Wiasciwosci chemiczne i fizyczne o$rodka.

m Opis zastosowania.

» Opis btedu, ktéry sie pojawit.
m W razie koniecznosci, specjalne instrukcje dotyczace obstugi np. karte z danymi o
bezpieczenistwie zgodng z EN 91/155/EEC.

9.5 Wyrzucanie do Smieci

Przy wyrzucaniu do $mieci, odseparowac i przeznaczy¢ do recyklingu podzespoty urzadzenia

wykonane z odpowiednich materiatéw.

9.6 Historia oprogramowanie

Data Wersja Modyfikacje oprogramowania
oprogramowania
05.2009 01.00.zz Oryginalne oprogramowanie.

Kompatybilne z:
— FieldCare w wersji 2.02.00 lub wyZszej
— Field Communicator DXR375 z Device Rev.: 1, DD Rev.: 1

10 Dane techniczne

W celu zapoznania sie z danymi technicznymi, patrz Dane Techniczne TI00431P/00/EN
(— oraz na strone: www.endress.com — Wybierz kraj — Pobierz — Typ mediéw: Dokumentacja).
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11 Zatacznik
Petne menu obstugi jest przedstawione na nastepnych stronach.
% Wskaz6wkal
m Menu obstugi posiada zréznicowana strukture w zalezno$ci od wybranego trybu pomiarowego.
Oznacza to, ze niektdre grupy funkcji sa wySwietlane wytacznie dla jednego trybu pomiarowego,
np. grupa funkgcji "Linearyzacja" dla trybu pomiarowego "Poziom".
» Dodatkowo, istniejg réwniez parametry, ktére s3 wySwietlane wytacznie, jesli pozostate
parametry sa odpowiednio skonfigurowane.
11.1  Przeglad menu obstugi
W ponizszej tabeli podane sg wszystkie parametry. Ten przeglad zawiera poziomy z powigzanymi
parametrami dotyczacymi trybéw pomiarowych Ci$nienia i Poziomu.
% Wskazdwka!
Numer strony odpowiada miejscu, gdzie mozna znaleZz¢ opis danego parametru.
Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Strona
Ustawienia
Tryb pomiaru 67
Press. eng. unit 68
Corrected press. 69
Position adjustment 68
(czujnik ci$nienia wzglednego)
Position offset
(czujnik ci$nienia bezwzglednego)
Empty calibration 71
Full calibration 71
Set LRV 69
Set URV 69
Damping value 68
Level before lin 72
Pressure after damping 69
Konfiguracja rozszerzona
Code definition 66
Device tag 66
Operator code 66
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Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Strona
Ustawienia
Konfiguracja rozszerzona

Poziom
Level selection 70
Output unit 70
Height unit 70
Calibration mode 70
Empty calib. 71
Empty pressure 71
Empty height 71
Full calib. 71
Full pressure 71
Full height 71
Adjust density 72
Process density 72
Level before lin 72

Linearyzacja
Lin. mode 72
Unit after lin. 73
Line-numb. 73
X-value 73
Y-value 73
Edit table 73
Tank description 73
Tank content 73

Wryjscie pradowe
Alarm behav. P 74
Output fail mode 74
High alarm curr. 74
Set min. current 75
Output current 74
Get LRV (tryb pomiarowy ci$nienia) |75
Set LRV 75
Get URV 75
(tryb pomiarowy ci$nienia)
Set URV 75
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Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Strona
Diagnostyka

Diagnostic code 79
Last diag. code 80
Min. meas. press. 79
Max. meas. press. 79
Lista diagnostyczna
Diagnostic 1 80
Diagnostic 2 80
Diagnostic 3 80
Diagnostic 4 80
Diagnostic 5 80
Diagnostic 6 80
Diagnostic 7 80
Diagnostic 8 80
Diagnostic 9 80
Diagnostic 10 80
Rejestr zdarzeri
Last diag. 1 80
Last diag. 2 80
Last diag. 3 80
Last diag. 4 80
Last diag. 5 80
Last diag. 6 80
Last diag. 7 80
Last diag. 8 80
Last diag. 9 80
Last diag. 10 80
Informacje o urzadzeniu
Wersja oprogramowania 66
Numer seryjny 66
Ext. order code 66
Order identifier 66
Cust. tag number 66
Device tag 66
ENP version 66
Config. counter 80
Lower range limit 74
URL sensor 74
Manufacturer ID 77
Device type code 77
Device revision 77
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Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Strona

Diagnostyka

Zmierzone warto$ci

Level before lin 72
Tank content 73
Meas. pressure 69
Sensor pressure 69
Corrected press. 69
Pressure after damping 69
Sensor temp. 68
Symulacja
Simulation mode 81
Sim. pressure 81
Sim. level 81
Sim. tank cont. 81
Sim. current 81
Sim. alarm/warning 81
Wprowadzanie kodu resetowania
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11.2  Opis parametrow

Ten rozdziat opisuje parametry w kolejno$ci w jakiej wystepuja one w menu obstugi "Ekspert" w

FieldCare.

11.2.1 System

Ekspert — System

Nazwa parametru

Opis

Operator code
Wprowadzanie

Uzy¢ tej funkcji aby wprowadzi¢ kod do zablokowania lub odblokowania dziatania.

Opcje:
m Aby zablokowa¢ dziatanie: wprowadzi¢ numer = kodowi odblokowania.
m Aby odblokowac dziatanie: wprowadzi¢ kod odblokowania.

&y, Wskazéwka!

W konfiguracji zaméwienia, kod zwalniania to "0". Inny kod zwalniania moze zosta¢
okre$lony w parametrze "Code definition".

Jesli uzytkownik zapomniat kodu zwalniania, bedzie on widoczny a urzadzenie
odblokowane poprzez wprowadzenie numeru "5864".

Ustawienie fabryczne:
0

Code definition
Wprowadzanie

Uzy¢ tej funkcji do wprowadzenia kodu zwalniania za pomoca ktérego urzadzenie moze
zosta¢ odblokowane.

Opcje:

m Liczba pomiedzy 0 i 9999

Ustawienie fabryczne:

0

Ekspert — System — Informacje o urzadzeniu

Nazwa parametru

Opis

Cust. tag number

Wprowadzi¢ znacznik urzadzenia np. numer ZNACZNIKA (maks. 8 znakéw

Wprowadzanie alfanumerycznych).

Ustawienie fabryczne:

bez wprowadzania lub zgodnie ze specyfikacja zamdéwienia
Device tag Whprowadzi¢ znacznik urzadzenia np. numer ZNACZNIKA (maks. 32 znakéw
Wprowadzanie alfanumerycznych).

Ustawienie fabryczne:
bez wprowadzania lub zgodnie ze specyfikacja zaméwienia

Serial number
Wys$wietlanie

Wyswietla numer seryjny urzadzenia (11 znakéw alfanumerycznych).

Firmware version
Wyswietlanie

Wyswietla wersje oprogramowania sprzetowego.

Ext. order code

Wprowadzi¢ rozszerzony kod zaméwieniowy.

Wprowadzanie Ustawienie fabryczne:
zgodnie ze specyfikacja zamdwienia
Order identifier Wprowadzi¢ identyfikator zamdwienia.
Wprowadzanie Ustawienie fabryczne:
zgodnie ze specyfikacja zaméwienia
ENP version Wyswietla wersje ENP
Wyswietlanie (ENP = elektroniczna tabliczka identyfikacyjna)

Electr. serial no.
Wyswietlanie

Wyswietla numer seryjny gtéwnej elektroniki (11 znakéw alfanumerycznych).

Sensor serial no.
Wyswietlanie

Wyswietla numer seryjny czujnika (11 znakéw alfanumerycznych).
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Ekspert — System — Zarzadzanie

Nazwa parametru

Opis

Enter reset code
Wprowadzanie

Resetuje parametry catkowicie lub czeSciowo do wartosci fabrycznych lub do konfiguracji
zamGéwienia,
— strona 26, "Powrdt do ustawieri fabrycznych (reset)".

Ustawienie fabryczne:

0
11.2.2 Pomiar
Ekspert — Pomiar
Nazwa parametru Opis
Measuring mode Wybra¢ tryb pomiaru.

Wybér

Menu obstugi posiada zréznicowana strukture w zalezno$ci od wybranego trybu
pomiarowego.

@y, Wskazéwkal
Jesli tryb pomiarowy zostat zmieniony, nie zachodzi konwersja. Urzadzenie musi zosta¢
przekalibrowane lub odpowiednio, jesli tryb pomiarowy zostat zmieniony.

Opgcje:
m Ci$nienie
= Poziom

Ustawienie fabryczne:
Ci$nienie lub zgodnie ze specyfikacja zaméwienia
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Ekspert — Pomiar — Ustawienia podstawowe

Nazwa parametru

Opis

Pos. zero adjust
(czujnik ci$nienia
wzglednego)
Wybér

Ustawienie pozycji — réznica ci$nienia pomiedzy zerem (punkt nastawczy) a zmierzonym
ci$nieniem nie musi by¢ znana.

Przyktad:

— Wartos$¢ zmierzona = 2,2 mbar

— Mozna skorygowaé warto$¢ zmierzona poprzez parametr "Pos. zero adjust" za pomoca
opcji "PotwierdZ". Oznacza to, ze dla biezacego ci$nienia mozna przypisa¢ warto$¢ 0,0.

— Wartos$¢ zmierzona (po pos. zero adjust) = 0,0 mbar

— Biezaca warto$¢ zostaje réwniez skorygowana

Opcje:

m PotwierdZ

= Przerwij

Ustawienie fabryczne:
Przerwij

Calib. offset
(czujnik ci$nienia
bezwzglednego)
Wprowadzanie

Regulacja pozycji — réznica ci$nienia pomiedzy punktem nastawczym a zmierzonym
ci$nieniem musi by¢ znana.

Przyktad:

— Warto$¢ zmierzona = 982,2 mbar

Mozna skorygowaé warto$¢ zmierzong za pomoca wartosci wprowadzonej (np.

2,2 mbar) poprzez parametr "Position offset". Oznacza to, Ze dla biezacego ciSnienia
mozna przypisa¢ warto$¢ 980,0.

Warto$¢ zmierzona (po pos. zero adjust) = 980,0 mbar

Biezgca warto$¢ zostaje réwniez skorygowana

Ustawienie fabryczne:
0,0

Damping value
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ czas ttumienia (stata czasowa t). Thumienie ma wptyw na predkos¢, z ktéra
zmierzona warto$¢ reaguje na zmiany cisnienia.

Zakres wejsciowy:
0,0 do 999,0 s

Ustawienie fabryczne:
2,0 zgodnie ze specyfikacja zaméwienia

Press. eng. unit
Wybér

Wybrac jednostke pomiaru ciénienia.
W przypadku wybrania nowej jednostki pomiaru ci$nienia, wszystkie powiazane z

ci$nieniem parametry zostaja przekonwertowane 1 wyswietlone w nowej jednostce.

Opcje:

mbar, bar

mmH20, mH20, inH20
ftH20

Pa, kPa, MPa

psi

mmHg, inHg

kgf/cm?

Ustawienie fabryczne:

mbar lub bar w zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego lub specyfikacji
zamoéwienia

Temp. eng. unit
Wybér

Wybrac jednostke dla zmierzonych wartosci temperatury.

@y Wskazéwkal
Ustawienie wptywa na jednostke parametru "Sensor temp.".

Opcje:

n °C

n °F

s K

Ustawienie fabryczne:
°C

Sensor temp.
Wyswietlanie

Wyswietla temperature mierzong obecnie przez czujnik. Moze sie ona rézni¢ od
temperatury roboczej.
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Ekspert = Pomiar — Cisnienie

Nazwa parametru

Opis

Set LRV Ustawi¢ wartos¢ dla dolnego zakresu — bez ci$nienia odniesienia.
Wprowadzanie Wprowadzi¢ warto$¢ ci$nienia dla dolnej wartosci pradu (4 mA).
Ustawienie fabryczne:
0,0 lub zgodnie ze specyfikacja zaméwienia
Set URV Ustawi¢ wartos¢ dla gérnego zakresu — bez ci$nienia odniesienia.
Wprowadzanie Wprowadzi¢ warto$¢ ci$nienia dla gérnej wartosci pradu (20 mA).

Ustawienie fabryczne:
Warto$¢ graniczna dla gérnego zakresu czujnika (— patrz "Lower range limit") lub
zgodnie ze specyfikacja zaméwienia

Meas. pressure
Wyswietlanie

Wyswietla zmierzone ci$nienie po kalibracji czujnika, regulacja pozycji i ttumienie.

Warto$¢ dla symulaciji
Cisnienie — — — ——

Kalibracja Usta-

|

|
. o i * Electr. . Wyjscie
Czujnik cauinika - \;véi;gi TlumlenleI Delta P ® ® pradowe

Sensor Corrected Pressure Measuring
pressure Press. af. damp pressure

PO1-FMX21 xxxx-05-xx-xx-pl-009

Sensor pressure
Wyswietlanie

Wyswietla zmierzone ci$nienie przed kalibracja czujnika.

Corrected press.
Wyswietlanie

Wyswietla zmierzone ci$nienie po kalibracji czujnika i regulacji pozycii.

Pressure after damping

Wyswietlanie

Wyswietla zmierzone ci$nienie po kalibracji czujnika, regulacja pozycji i trumienie.
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Ekspert — Pomiar — Poziom

Nazwa parametru

Opis

Level selection
Wybér

Wybra¢ metode obliczania poziomu

Opcje:

m Wedtug ci$nienia
Jesli wybrana jest ta opcja, okresli¢ dwie pary warto$ci ci$nienie/poziom. Warto$é
poziomu jest wySwietlana bezposrednio w jednostce, ktéra zostata wybrana poprzez
parametr "Output unit".

» Wedtug wysokosci
Jesli wybrana jest ta opcja, okresli¢ dwie pary wartosci wysoko$¢/poziom. Na
podstawie zmierzonego ci$nienia, urzadzenia oblicza wysoko$¢ przy uzyciu gestosci.
Informacja ta zostaje nastepnie uzyta do obliczenia poziomu w wybranym "Output
unit" przy uzyciu dwéch okreslonych par wartosci.

Ustawienie fabryczne:
Wedtug ci$nienia

Output unit
Wybér

Wybrac jednostke dla wyswietlanej zmierzonej warto$ci poziomu przed linearyzacja.

@y, Wskazéwka!

Wybrana jednostka jest uzywana wytacznie do opisu warto$ci zmierzonej. Oznacza to, ze
warto$¢ zmierzona nie jest przeliczana po wybraniu nowej jednostki wyjsciowej.
Przyktad:

m Biezaca zmierzona warto$é: 0,3 ft

» Nowa jednostka wyjSciowa: m

= Nowa zmierzona warto$¢: 0,3 m

Opcje:

"%

= mm, cm, dm, m
m ft, in

= m?3 ind

= | hl

n ft3

m gal Igal

= kgt

L)

Ustawienie fabryczne:
%

Height unit
Wybér

Wybra¢ jednostke wysokosci. Zmierzone cishienie zostaje przeliczone do wybranej
jednostki wysokosci przy uzyciu parametru "Adjust density".

Warunek wstepny:
"Level selection" = "In height"

Opcje:
= mm
= M

min

m ft

Ustawienie fabryczne:
M

Calibration mode
Wybér

Wybrad tryb kalibracji.

Opcje:

= Na mokro
Kalibracja na mokro ma miejsce przy napetnianiu i opréznianiu pojemnika. Za pomoca
dwdch réznych pozioméw, wprowadzona warto$¢ poziomu, objetosci, masy lub
warto$¢ procentowa zostaje przypisana do zmierzonego w danym punkcie i czasie
ci$nienia (parametry "Empty calibration" i "Full calibration").

= Na sucho
Kalibracja na sucho to kalibracja teoretyczna. Przy tej kalibracji, mozna okresli¢ dwie
pary warto$ci ci$nienie/poziom poprzez nastepujace parametry: "Empty calib.", "Empty
pressure", "Full calib.", "Full pressure".

Ustawienie fabryczne:
Na mokro
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Nazwa parametru Opis
Empty calib. Wprowadzi¢ wartos¢ wyjsciowa dla dolnego punktu kalibracji (pojemnik pusty).
Wprowadzanie Musi zosta¢ uzyta jednostka zdefiniowana w "Output unit".

&y, Wskazéwkal

» W przypadku kalibracji na mokro, poziom (np. pojemnik pusty lub czesciowo
napetniony) musi by¢ w danym momencie dostepny. Odpowiednie ci$nienie jest
nastepnie automatycznie zapamietywane przez urzadzenie.

» W przypadku kalibracji na sucho, poziom (pojemnik pusty) nie musi by¢ dostepny.
Odpowiednie ci$nienie musi zosta¢ wprowadzone w parametrze "Empty pressure"
wybierajac poziom "In pressure". Odpowiednia wysoko$¢ musi zosta¢ wprowadzona
w parametrze "Empty height" wybierajac poziom "In height".

Ustawienie fabryczne:
0,0

Empty pressure Wprowadzi¢ wartos¢ ci$nienia dla dolnego punktu kalibracji (pojemnik pusty).
Wprowadzanie/wy$wietlanie | — Patrz réwniez "Empty calib.".

Warunek wstepny:
m "Level selection" = "In pressure"
"Calibration mode" = Wet (tylko wy$wietlanie), Dry (wprowadzanie)

Ustawienie fabryczne:
0,0

Empty height Wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci dla dolnego punktu kalibracji (pojemnik pusty). Wybraé
Wprowadzanie/wy$wietlanie | jednostke poprzez parametr "Height unit".

Warunek wstepny:
m "Level selection" = In height
"Calibration mode" = Wet (tylko wyswietlanie), Dry (wprowadzanie)

Ustawienie fabryczne:

0,0
Full calib. Wprowadzi¢ warto$¢ wyjsciowa dla gérnego punktu kalibracji (pojemnik petny).
Wprowadzanie Musi zosta¢ uzyta jednostka zdefiniowana w "Output unit".

&y, Wskazéwkal

» W przypadku kalibracji na mokro, poziom (np. pojemnik petny lub cze$ciowo
napetniony) musi by¢ w danym momencie dostepny. Odpowiednie cinienie jest
nastepnie automatycznie zapamietywane przez urzadzenie.

m W przypadku kalibracji na sucho, poziom (pojemnik petny) nie musi by¢ dostepny.
Odpowiednie ci$nienie musi zosta¢ wprowadzone w parametrze "Full pressure" dla
trybu poziomu "In pressure”. Odpowiednia wysoko$¢ musi zosta¢ wprowadzona
w parametrze "Empty height" wybierajac poziom "In height".

Ustawienie fabryczne:
100,0

Full pressure Wprowadzi¢ warto$¢ ci$nienia dla gérnego punktu kalibracji (pojemnik peiny).
Wprowadzanie/ — Patrz réwniez "Empty calib.".

wyswietlanie Warunek wstepny:

m "Level selection" = In pressure

"Calibration mode" = Wet (tylko wyswietlanie), Dry (wprowadzanie)

Ustawienie fabryczne:
Wartos¢ graniczna (URL) dla gérnego zakresu czujnika

Full height Wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci dla gérnego punktu kalibracji (pojemnik petny). Wybrac
Wprowadzanie/ jednostke poprzez parametr "Height unit".

wyswietlanie Warunek wstepny:

m "Level selection" = Wedtug wysokosci

"Calibration mode" = Na mokro (tylko wySwietlanie), Na sucho (wprowadzanie)

Ustawienie fabryczne:
Wartos¢ graniczna (URL) dla gérnego zakresu jest przeliczana na jednostke wysokosci

Density unit Wyswietla jednostke gesto$ci. Zmierzone cisnienie jest przeliczane na wysoko$¢ przy
Wyswietlanie uzyciu parametru "Height unit" i "Adjust density".

Ustawienie:
= g/cmd
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Nazwa parametru

Opis

Adjust density
Wprowadzanie/
wyswietlanie

Wprowadzi¢ gesto$¢ oSrodka. Zmierzone ciSnienie jest przeliczane na wysokos¢ przy
uzyciu parametru "Height unit" i "Adjust density".

Ustawienie uzytkownika:
= Auto dens. corr. = Wyt
Wyswietlanie:

= Auto dens. corr. = Wyt

Ustawienie fabryczne:
1,0

Process density
Wprowadzanie/
wy$wietlanie

Wprowadzi¢ nowa warto$¢ gestosci do korekty.

Dla przyktadu, kalibracja zostata przeprowadzona za pomoca wody jako osrodka. Teraz
pojemnik ma zosta¢ uzyty z innym o$rodkiem o innej gestosci. Kalibracja zostaje
odpowiednio skorygowana, poprzez wprowadzenie nowej wartosci gestosci w
parametrze "Process density".

&y, Wskazéwka!

Jesli nastepuje zmiana z kalibracji na mokro na kalibracje na sucho poprzez parametr
"Calibration mode", przed zmiana trybu kalibracji, gesto$¢ musi zosta¢ wprowadzona
w parametrze "Adjust density" i "Process density".

Ustawienie uzytkownika:
m Auto dens. corr. = Wyt
Wyswietlanie:

m Auto dens. corr. = Wyt

Ustawienie fabryczne:
1,0

Level before lin
Wyswietlanie

Wyswietla warto$¢ poziomu przed linearyzacja.

Ekspert — Pomiar — Linearyzacja

Nazwa parametru Opis
Lin. mode Wybra¢ tryb linearyzacji.
Wybdr Opcje:
m Liniowo:
Warto$cig wyjsciowa jest poziom bez wczesniejszego przeliczenia. "Level before lin."
jest warto$cia wyjsciowa.

m Kasowanie tabeli:
Istniejaca tabela linearyzacji zostaje skasowana.

m Reczne wprowadzanie (ustawia tabele do trybu edycji, na wyjsciu jest alarm):
Pary wartosci z tabeli (X-value i Y-value) s3 wprowadzane recznie.

» Wprowadzanie pétautomatyczne (ustawia tabele do trybu edycji, na wyjsciu jest
alarm):
W tym trybie wprowadzania, pojemnik zostaje stopniowo oprézniony lub napemiony.
Urzadzenie zapisuje automatycznie warto$¢ poziomu (X-value). Powigzana objeto$¢,
masa lub warto$¢ % jest wprowadzana recznie (Y-value).

» Wiaczanie tabeli
Za pomocg tej opcji, wprowadzona tabela zostaje uruchomiona i sprawdzona.
Urzadzenie pokazuje poziom po linearyzacji.

Ustawienie fabryczne:
Liniowo
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Nazwa parametru

Opis

Unit after lin.
Wybér

Wybraé jednostke objetosci (jednostka wartosci Y).

Opgcje:

n %

= cm, dm, m, mm
= HL

w ind, ft3, m3
m [

m in, ft
m kg t
= b

= gal

= Jgal

Ustawienie fabryczne:
%

Line-numb.
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ numer biezacego punktu w tabeli.

Nastepne wprowadzone wartosci dla "X-value" i "Y-value" odpowiadaja temu punktowi.
Zakres wejsciowy:

= 1do32

X-value
Wprowadzanie/wy$wietlanie

Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu dla okreslonego punktu w tabeli i potwierdzi¢.

@y, Wskazéwkal

= Jedli "Lin. mode" = "Manual", warto$¢ poziomu musi zosta¢ wprowadzona.

= Jedli "Lin. mode" = "Semiautomatic", warto$¢ poziomu jest wyswietlana i musi zostaé
potwierdzona poprzez wprowadzenie powigzanej wartosci Y.

Y-value Wprowadzi¢ warto$¢ wyjSciowa dla okreslonego punktu w tabeli.
Wprowadzanie Jednostka jest okreslana przez "Unit after lin.".

@y, Wskazéwkal

Tabela linearyzacji musi by¢ monotoniczna (monotoniczny wzrost lub spadek).
Edit table Wybra¢ funkcje do wprowadzenia tabeli.
Wybér

Opgcje:

m Nastepny punkt: aby wprowadzi¢ nastepny punkt.

m Biezacy punkt: aby pozosta¢ w obecnym punkcie na przyktad w celu skorygowania
pomyiki.

= Poprzedni punkt: aby przeskoczy¢ do tytu do poprzedniego punktu na przyktad w celu
skorygowania pomytki.

» Wprowadzenie punktu: aby wprowadzi¢ dodatkowy punkt (patrz przyktad ponizej).

m Skasowanie punktu: aby wykasowaé biezacy punkt (patrz przyktad ponizej).

Przyktad: Dodanie punktu - tutaj na przyktad pomiedzy 4. a 5. punktem

— Wybraé punkt 5 poprzez parametr "Line-numb.".

— Wybra¢ opcje "Wprowadzenie punktu" poprzez parametr "Edit table".

— Punkt 5 jest wyswietlany dla parametru "Line-numb.". Wprowadzi¢ nowe wartosci dla
parametréw "X-value" i "Y-value".

Przyktad: Wykasowanie punktu - tutaj na przyktad punktu 5.

— Wybraé punkt 5 poprzez parametr "Line-numb.".

— Wybra¢ opcje "Kasowanie punktu" poprzez parametr "Edit table".

— Punkt 5. zostaje skasowany. Wszystkie nastepne punkty zostaja przeniesione do géry o
jeden numer np. w nastepstwie wykasowania, punkt 6. staje sie punktem 5.

Ustawienie fabryczne:

biezacy punkt
Tank description Wprowadzi¢ opis zbiornika (maks. 32 znaki alfanumeryczne)
Wprowadzanie
Tank content Wyswietla warto$¢ poziomu po linearyzacji.
Wyswietlanie
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Ekspert — Pomiar — Wartosci graniczne czujnika
Nazwa parametru Opis
Lower range limit Wyswietla warto$¢ graniczng dla dolnego zakresu czujnika.
Wyswietlanie
URL sensor Wyswietla warto$¢ graniczng dla gérnego zakresu czujnika.
Wyswietlanie
Ekspert — Pomiar — Kalibracja czujnika
Nazwa parametru Opis
Lo trim measured Wyswietla obecne ci$nienie odniesienia do akceptacji dla dolnego punktu kalibracji.
Wyswietlanie
Hi trim measured Wyswietla obecne ci$nienie odniesienia do akceptacji dla gérnego punktu kalibracji.
Wyswietlanie
Lo Trim sensor Przekalibrowanie czujnika poprzez wprowadzenie ci$nienia docelowego podczas
Wprowadzanie jednoczesnego i automatycznego zaakceptowania obecnego cisnienia odniesienia dla
dolnego punktu kalibracji.
Hi Trim sensor Przekalibrowanie czujnika poprzez wprowadzenie ci$nienia docelowego podczas
Wprowadzanie jednoczesnego i automatycznego zaakceptowania obecnego cisnienia odniesienia dla
gérnego punktu kalibraciji.
11.2.3 Wyijscie pradowe
Ekspert — Wyjscie — Wyjscie pradowe
Nazwa parametru Opis
Output current Wyswietla biezaca warto$¢ pradu.
Wyswietlanie
Alarm behav. P Skonfigurowac¢ wyjscie pradowe dla sytuacji, gdy wartosci graniczne czujnika zostaja
Wyb6r zanizone lub zawyzone.
Opcje:
m QOstrzezenie
Urzadzenie kontynuuje pomiar. WySwietlany jest komunikat o btedzie.
m Alarm
Sygnat wyjSciowy przyjmuje wartos¢, ktéra moze zosta¢ okre$lona za pomoca funkcji
"Output fail mode".
Ustawienie fabryczne:
Ostrzezenie
Output fail mode Wybra¢ wyjsciowy tryb awaryjny.
Wybér W przypadku wystapienia alarmu, prad przyjmuje warto$¢ okreslona za pomoca tego
parametru.
Opcje:
m Maks: moze zosta¢ ustawiona od 21 do 23 mA — patrz réwniez "High alarm curr."
m Utrzymanie: utrzymana zostaje ostatnia zmierzona wartos$¢.
= Min: 3,6 mA
Ustawienie fabryczne:
Maks
High alarm curr. Wprowadzi¢ warto$¢ natezenia pradu dla alarmu wysokiego pradu.
Wprowadzanie — Patrz réwniez "Output fail mode".
Zakres wejsciowy:
21 do 23 mA
Ustawienie fabryczne:
22 mA
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Nazwa parametru

Opis

Set min. current
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ dolng warto$¢ graniczna dla pradu.

Niektdre przetaczniki nie przyjmuja wartodci pradu nizszych niz 4,0 mA.
Opgcje:

= 38 mA

= 4,0 mA

Ustawienie fabryczne:

3,8 mA

Get LRV
Wprowadzanie

Ustawi¢ wartos¢ dla dolnego zakresu — ci$nienie odniesienia jest obecne w urzadzeniu.
Ci$nienie dla dolnej wartosci pradu (4 mA) jest obecne w urzadzeniu. Za pomoca opcji
"Confirm", przypisuje sie dolng wartos¢ pradu do obecnej wartoci ci$nienia.
Warunek wstepny:

tryb pomiarowy ci$nienia

Opcje:

m Przerwij

m PotwierdZ

Ustawienie fabryczne:
Przerwij

Set LRV
Wprowadzanie

Ustawi¢ warto$¢ pomiarowa dla dolnej wartosci pradu (4 mA).

Ustawienie fabryczne:

0,0 (%) w trybie pomiarowym poziomu; 0,0 lub w zgodnosci ze specyfikacja zaméwienia
W trybie pomiarowym ci$nienia

Get URV
Wprowadzanie

Ustawi¢ wartos¢ dla gérnego zakresu — ci$hienie odniesienia jest obecne w urzadzeniu.
Ci$nienie dla gérnej warto$ci pradu (20 mA) jest obecne w urzadzeniu. Za pomocg opcji
"Confirm", przypisuje sie gérna warto$¢ pradu do obecnej wartosci ci$nienia.

Warunek wstepny:

tryb pomiarowy ci$nienia

Opgcje:

m Przerwij

m PotwierdZ

Ustawienie fabryczne:
Przerwij

Set URV
Wprowadzanie

Ustawi¢ zmierzong warto$¢ dla gérnej wartodci pradu (20 mA).

Ustawienie fabryczne:

100,0 (%) w trybie pomiarowym poziomu; URL sensor lub w zgodnosci ze specyfikacja
zamGéwienia w trybie pomiarowym ci$nienia.

Startcurrent
Wprowadzanie

Uzy¢ tej funkcji do wprowadzenia pradu poczatkowego.
Ustawienie to wptywa réwniez na tryb HART Multidrop.
Opcje:

= Min. alarm

= 12mA

Ustawienie fabryczne:
12 mA

Curr. trim 4mA
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ warto$¢ pradu dla dolnego punktu (4 mA) linii pradowej o liniowym spadku.
Za pomoca tego parametru oraz "Curt. trim 20mA" mozna dopasowa¢ wyjscie pradowe
do warunk6éw przesytania.

Przeprowadzi¢ kalibracje pradowa dla gérnego punktu w nastepujacy sposéb:
1 Wybra¢ opcje "Current" w parametrze "Simulation mode".
2 Ustawi¢ warto$¢ 4 mA w parametrze "Sim. current”.

3 Wprowadzi¢ warto$¢ pradu zmierzona za pomoca przetacznika w parametrze "Curr.
trim 4mA".

Zakres wejsciowy:

Zmierzony prad +0,2 mA

Ustawienie fabryczne:
4 mA
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Nazwa parametru

Opis

Curr. trim 20mA
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ warto$¢ pradu dla gérnego punktu (20 mA) linii pradowej o linjowym
spadku.

Za pomoca tego parametru oraz "Curr. trim 4mA" mozna dopasowa¢ wyjécie pradowe do
warunkéw przesytania.

Przeprowadzi¢ kalibracje pradowa dla gérnego punktu w nastepujacy sposéb:
1 Wybrac opcje "Current" w parametrze "Simulation mode".
2 Ustawi¢ warto$¢ 20 mA w parametrze "Sim. current".

3 Wprowadzi¢ warto$¢ pradu zmierzona za pomocg przetacznika w parametrze "Curr.
trim 20mA".

Zakres wejsciowy:

Zmierzony prad +1,0 mA

Ustawienie fabryczne:
20 mA

Offset trim 4mA
Wprowadzanie/wy$wietlanie

Wyswietla/umozliwia wprowadzenie réZnicy pomiedzy 4 mA a wartoscia wprowadzona
W parametrze "Cutr. trim 4mA".

Ustawienie fabryczne:
0

Offset trim 20mA
Wprowadzanie/wyswietlanie

Wyswietla/umozliwia wprowadzenie réznicy pomiedzy 20 mA a warto$cia
wprowadzong w parametrze "Curr. trim 20mA".

Ustawienie fabryczne:
0

11.2.4 Komunikacja

Ekspert — Komunikacja — Konfiguracja HART

Nazwa parametru

Opis

Burst mode
Wybér

Wrhaczy¢ lub wytaczy¢ tryb pakietowy.
Opcje:

= Wit

n Wyt

Ustawienie fabryczne

Wiyt

Burst option
Wprowadzanie

Uzy¢ tego parametru, aby okredli¢ jakie polecenie z HART zostalo wystane do master.

Ustawienie fabryczne:
1 (polecenie 1 z HART)

Current mode
Wybér

Skonfigurowac tryb biezacy dla komunikacji z HART.

Opcje:
m Sygnalizacja
Wartos$¢ zmierzona przesytana poprzez warto$¢ pradowa
m Staly
prad 4,0 mA (tryb multidrop)
(warto$¢ zmierzona przesytana wytacznie poprzez cyfrowa komunikacje z HART)

Ustawienie fabryczne
Sygnalizacja

Bus address
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ adres do wymiany danych poprzez protok6t HART.
(HART 5.0 master: Zakres 0 do 15, gdzie adres = O pobiera ustawienie z "Signaling";
HART 6.0 master: zakres O do 63)

Ustawienie fabryczne:
0
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Nazwa parametru

Opis

Preamble number
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ liczbe nagtéwkéw w protokéle HART. (Synchronizacja modutéw modemu
na $ciezce przesytowej, kazdy modut modemu moze "pobra¢" jeden bajt; na koniec musza
dotrze¢ co najmniej 2 bajty.)

Zakres wejsciowy:
2do 20

Ustawienie fabryczne:
5

Ekspert — Komunikacja — Informacje o HART

Nazwa parametru

Opis

Device type code
Wyswietlanie

Wyswietla numeryczny ID urzadzenia.
Dla Waterpilot FMX21: 36

Device revision
Wyswietlanie

Wyswietla numer edycji urzadzenia.
np.: 1

Manufacturer ID

Wys$wietla numer producenta w dziesietnym formacie numerycznym.

Wyswietlanie tutaj: 17 (Endress+Hauser)

HART revision Wys$wietla numer edycji HART.

Wyswietlanie tutaj: 6

Description Wprowadzi¢ opis znacznika (maks. 16 znakéw alfanumerycznych).
Wprowadzanie

HART message Wprowadzi¢ komunikat (maks. 32 znaki alfanumeryczne).
Wprowadzanie Komunikat ten jest wysytany poprzez protok6t HART na Zadanie master.
HART date Wprowadzi¢ date ostatniej zmiany w konfiguracji.

Wprowadzanie

Ustawienie fabryczne:
DD/MM/YY (data ostatniego testu)

Ekspert = Komunikacja = Wyjscie HART

Nazwa parametru

Opis

Primary value is

Podaje ktéra zmierzona zmienna jest przesytana jako pierwsza warto$¢ dla procesu

Wyswietlanie poprzez protokét HART.

Wys$wietlana zmienna zaleZy od wybranego "trybu pomiarowego":

— Tryb pomiarowy ci$nienia: "Meas. pressure"

— Tryb pomiarowy poziomu — "Linear" lin. mode: "Level before lin."

— Tryb pomiarowy poziomu — "Activate table" lin. mode: "Tank content"
Primary value WySwietla pierwsza warto$¢ dla procesu.
Wyswietlanie

Secondary val. is
Wyswietlanie

Podaje ktéra zmierzona zmienna jest przesytana jako druga wartos¢ dla procesu poprzez
protok6t HART.

Nastepujace wartosci dla procesu moga zosta¢ wySwietlone w zalezno$ci od wybranego
trybu pomiarowego:

— "Meas. pressure"”

— "Sensor pressure”

— "Corrected press."

— "Pressure after damping"

— "Sensor temp."

— "Level before lin"

— "Tank content"

— "Process density" (skorygowana)

Secondary value
Wyswietlanie

Wyswietla druga warto$¢ dla procesu.

Third value is
Wys$wietlanie

Podaje ktéra zmierzona zmienna jest przesytana jako trzecia warto$¢ dla procesu poprzez
protok6t HART.

Wyswietlana zmienna zalezy od wybranego "trybu pomiarowego". Patrz na liste dla
"Secondary val. is"
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Nazwa parametru

Opis

Third value
Wyswietlanie

Wyswietla trzecia warto$¢ dla procesu.

Fourth value is

Podaje ktéra zmierzona zmienna jest przesytana jako czwarta warto$¢ dla procesu

Wyswietlanie poprzez protokét HART.
Wyswietlana zmienna zaleZy od wybranego "trybu pomiarowego". Patrz na liste dla
"Secondary val. is"

4th value Wyswietla czwartg warto$¢ dla procesu.

Wyswietlanie

Ekspert — Komunikacja — Wejscie HART

Nazwa parametru

Opis

HART input value
Wyswietlanie

Wyswietla warto$¢ wejsciowa HART.

HART input stat.
Wyswietlanie

Wyswietla status wejécia HART
Zty / Niepewny / Dobry

HART input unit
Wybér

Wybra¢ wartos¢ wejsciowg HART.

Opcje:

m Nieznane

= mbar, bar

» mmH20, ftH20, inH20
m Pa, hPa, kPa, MPa
m psi

= mmHg, inHg
n Torr

= g/cm?, kg/cm?

m [b/ft?

m atm

m °C,°F K, R
Ustawienie fabryczne:
Nieznane

HART input form.
Wybér

Okresli¢ format wyswietlania wartosci wejsciowej do HART.

Opcje:
® x.X (domyslny)
m XXX
® X.XXX
B X.XXXX
B X.XXXXX

Ustawienie fabryczne:
X.X

11.2.5 Zastosowanie

Ekspert — Zastosowanie

Nazwa parametru

Opis

Electr. delta P
Wprowadzanie

Aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ zastosowanie electr. delta P, zawierajacego zewnetrzng lub
stata wartosc.

Opcje:

Wyt

Warto$¢ zewnetrzna
Stata

Ustawienie fabryczne:
Wiyt
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Nazwa parametru

Opis

Fixed ext. value
Wprowadzanie

Uzy¢ tej funkcji do wprowadzenia wartosci statej.
Warto$¢ odpowiada "HART input unit"

Ustawienie fabryczne:
0,0

Auto dens. corr.
Wybér

Aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ zastosowanie auto dens. cort., zawierajacego zewnetrzna lub
wewnetrzna warto$¢ temperatury.

Przed przeprowadzeniem kalibracji (na sucho lub na mokro), jesli ma zosta¢ uzyta ta
funkcja, musi zosta¢ wtaczona automatyczna kompensacja gestosci. Tak szybko, jak
"Auto-dens. corr." zostanie wiaczony, pole na wprowadzenie "Process density" i "Adjust
density" bedzie niedostepne.

Gesto$¢ przy kalibracji pozostaje ostatnia wartoscia, az do momentu, gdy zostanie ona
nadpisana przez kalibracje.

Gestos¢ dla procesu pozostaje ostatnig wartoscia, az do momentu, gdy zostanie ona
nadpisana przez przeliczong przez system warto$¢.

Automatyczna kompensacja gestosci jest przeprowadzana w zakresie temperatur

0 do 70 °C. Wartosci gestosci dla wody sa uzywane przy kompensacji tej gestosci.

Opgcje:

Wyt

Temperatura czujnika

Warto$¢ zewnetrzna (tylko, jesli wybrana opcja dla Electr. delta P to Wyt lub Stata)

Warunek wstepny:
= Tryb pomiarowy poziomu

Ustawienie fabryczne:
Wyt

11.2.6 Diagnostyka

Ekspert — Diagnostyka

Nazwa parametru

Opis

Diagnostic code
Wyswietlanie

Wyswietla komunikat diagnostyczny z najwyzszym dostepnym w danej chwili
priorytetem.

Last diag. code

Wyswietla ostatni komunikat diagnostyczny, ktéry sie pojawit i zostat wyjasniony.

Wyswietlanie %& Wskazéwkal
= Komunikacja cyfrowa: wyswietlany jest ostatni komunikat.
» Komunikaty podane w parametrze "Last diag. code" moga zosta¢ skasowane poprzez
parametr "Reset logbook".
Reset logbook Za pomoca tego parametru, resetuje sie wszystkie komunikaty dla parametru "Last diag.
Wybér code" oraz dla rejestru zdarzen "Last diag. 1" do "Last diag. 10".

Opgcje:
= Przerwij
= PotwierdZ

Ustawienie fabryczne:
Przerwij

Min. meas. press.
Wyswietlanie

Wyswietla najnizsza zmierzona warto$¢ ciSnienia (wskaznik wartosci szczytowej). Za
pomoca parametru "Reset peakhold" mozna zresetowac ten wskaznik.

Max. meas. press.

Wyswietla najwyzsza zmierzong warto$¢ ci$nienia (wskaznik wartodci szczytowej). Za

Wyswietlanie pomoca parametru "Reset peakhold" mozna zresetowaé ten wskaznik.
Reset peakhold Za pomoca tego parametru, mozna zresetowaé wskazniki "Min. meas. press." oraz "Max.
Wybér meas. press.".

Opgcje:
m Przerwij
m PotwierdZ

Ustawienie fabryczne:
Przerwij
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Nazwa parametru

Opis

Operating hours
Wyswietlanie

Wryswietla godziny pracy. Ten parametr nie moze zosta¢ zresetowany.

Config. counter
Wyswietlanie

Wyswietla licznik konfiguracji.
Ten licznik powieksza sie o jeden za kazdym razem, gdy zostaje zmieniony parametr lub
grupa. Licznik zlicza do 65535 a nastepnie rozpoczyna ponownie od zera.

Ekspert — Diagnostyka — Lista diagnostyczna

Nazwa parametru

Opis

Diagnostic 1
Diagnostic 2
Diagnostic 3
Diagnostic 4
Diagnostic 5
Diagnostic 6
Diagnostic 7
Diagnostic 8
Diagnostic 9
Diagnostic 10

Parametry te zawieraja do dziesieciu komunikatéw diagnostycznych, ktére sa ciagle
niezweryfikowane, ustawione w kolejnosci waznosci.

Ekspert — Diagnostyka — Rejestr zdarzeni

Nazwa parametru

Opis

Last diag. 1
Last diag. 2
Last diag. 3
Last diag. 4
Last diag. 5
Last diag. 6
Last diag. 7
Last diag. 8
Last diag. 9
Last diag. 10

Parametry te zawieraja 10 ostatnich wystepujacych komunikatéw diagnostycznych do
zweryfikowania.

Moga one zostaé zresetowane za pomoca parametru "Reset logbook".

Btedy, ktére wystapity wielokrotnie sa wySwietlane tylko raz.
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Ekspert — Diagnostyka — Symulacja

Nazwa parametru

Opis

Simulation mode
Wyb6r

Wriacz symulacje i wybierz tryb symulacji.
Jedli tryb pomiarowy lub typ poziomu zostaje zmieniony, jakakolwiek dziatajaca
symulacja zostaje wytaczona.

Opgja:
= Brak

m Ci$nienie — zajrzyj réwnieZ do tej tabeli, parametr "Sim. pressure"

m Poziom — zajrzyj do tej tabeli, parametr "Sim. level"

m Zawarto$¢ zbiornika — zajrzyj do tej tabeli, parametr "Sim. tank cont."
m Prad — zajrzyj do tej tabeli, parametr "Sim. current"

= Alarm/ostrzezenie — zajrzyj do tej tabeli, parametr "Sim. error no."

Transducer Block

— Wartos¢ symulacii level
— Warto$¢ symulacji tank content

Cisnienie ]—\
. . » Wyjscie
Poziom @ pradowe

Sim.
current

. . Usta-
Czujnik *Kal'_b'facje’* wienie Ttumienie
czujnika L
pozydji

Warto$¢ symulacji pressure

PO1-FMX21 xxxx-05-xx-xx-pl-004

Ustawienie fabryczne:
Brak

Sim. pressure
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ wartos¢ dla symulacji.
— Patrz réwniez "Simulation mode".

Warunek wstepny:
= "Simulation mode" = Ci$nienie

Ustawienie fabryczne:
Zmierzona warto$¢ biezacego ciSnienia

Sim. level
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ warto$¢ dla symulaciji.
— Patrz réwniez "Simulation mode".

Warunek wstepny:
m "Measuring mode" = Poziom oraz "Simulation mode" = Poziom

Sim. tank cont.
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ wartos¢ dla symulacji.
— Patrz réwniez "Simulation mode".

Warunki wstepne:
m "Measuring mode" = Poziom, "Wtaczenie tabeli" w lin. mode oraz "Simulation mode"
= Zawarto$¢ zbiornika.

Sim. current
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ warto$¢ dla symulacji.
— Patrz réwniez "Simulation mode".

Warunek wstepny:
» "Simulation mode"= Warto$¢ biezaca

Ustawienie fabryczne:
Biezaca wartos¢ pradu

Sim. alarm/warning
Wprowadzanie

Wprowadzi¢ numer komunikatu diagnostycznego.
— Patrz réwniez "Simulation mode".

Warunek wstepny:
= "Simulation mode"= Alarm/ostrzezenie

Ustawienie fabryczne:
484 (symulacja wiaczona)
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11.3 Patenty

Ten produkt jest chroniony przez co najmniej jeden z nastepujacych patentdw. Pozostate patenty sa
w trakcie nadawania.
m US 6,427,129 B1 =2EP 0 892 249 Bl

» US 6,703,943 Al
= DE 203 13 744.2 Ul
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P/SF/Konta XIV

Endress+Hauser

People for Process Automation

Declaration of Hazardous Material and De-Contamination
Erklarung zur Kontamination und Reinigung

Please reference the Return Authorization Number (RA#), obtained from Endress+Hauser, on all paperwork and mark the RA#

RA N | | | | | | | | clearly on the outside of the box. If this procedure is not followed, it may result in the refusal of the package at our facility.

0 ° Bitte geben Sie die von E+H mitgeteilte Riicklieferungsnummer (RA#) auf allen Lieferpapieren an und vermerken Sie diese
auch aulSen auf der Verpackung. Nichtbeachtung dieser Anweisung fiihrt zur Ablehnung ihrer Lieferung.

Because of legal regulations and for the safety of our employees and operating equipment, we need the "Declaration of Hazardous Material

and De-Contamination", with your signature, before your order can be handled. Please make absolutely sure to attach it to the outside of the

packaging.

Aufgrund der gesetzlichen Vorschriften und zum Schutz unserer Mitarbeiter und Betriebseinrichtungen, bendtigen wir die unterschriebene

"Erklérung zur Kontamination und Reinigung", bevor Ihr Auftrag bearbeitet werden kann. Bringen Sie diese unbedingt aulSen an der
Verpackung an.

Type of instrument / sensor Serial number
Gerdéte-/Sensortyp Seriennummer

[] Used as SIL device in a Safety Instrumented System / Einsatz als SIL Gerdt in Schutzeinrichtungen

Process data/ Prozessdaten Temperature / Temperatur [°F] [°C] Pressure / Druck [psi] [Pa]
Conductivity / Leitfahigkeit [uS/cm]  Viscosity / Viskositét [cp] [mm’/s]
Medium and warnings f f y. _ y
Warnhinweise zum Medium _ _ / X / X 5
. . P . . harmful/ * -
Medium /concentration | Identification | flammable toxic corrosive irritant other harmless
Medium /Konzentration|  CAS No. entziindlich giftig dtzend ggggg{%lfﬁ- sonstiges* |unbedenklich|
reizend

Process

medium

Medium im

Prozess

Medium for

process cleaning

Medium zur

Prozessreinigung

Returned part

cleaned with

Medium zur

Endreinigung

* explosive; oxidising; dangerous for the environment; biological risk; radioactive
* explosiv; brandfordernd; umweltgeféhriich; biogeféhrlich; radioaktiv

Please tick should one of the above be applicable, include safety data sheet and, if necessary, special handling instructions.

Zutreffendes ankreuzeny trifft einer der Warnhinweise zu, Sicherheitsdatenblatt und ggf. spezielle Handhabungsvorschriften beilegen.

Description of failure / Fehlerbeschreibung

Company data / Angaben zum Absender

Company / Firma Phone number of contact person / Telefon-Nr. Ansprechpartner:

Address / Adresse Fax / E-Mail

Your order No. / lhre Auftragsnr.

“We hereby certify that this declaration is filled out truthfully and completely to the best of our knowledge.We further certify that the returned
parts have been carefully cleaned. To the best of our knowledge they are free of any residues in dangerous quantities.”

“Wir bestétigen, die vorliegende Erkldrung nach unserem besten Wissen wahrheitsgetreu und vollstandig ausgefiillt zu haben. Wir bestétigen
weiter, dass die zuriickgesandten Teile sorgféltig gereinigt wurden und nach unserem besten Wissen frei von Riicksténden in gefahrbringen-
der Menge sind.”

(place, date / Ort, Datum) Name, dept./Abt. (please print / bitte Druckschrift) Signature / Unterschrift
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